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Generelle oplysninger

Husky teknisk support

Husky teknisk support er en service, der ydes til alle virksomhedens kunder. Vores mal er
hurtigt og praecist at besvare henvendelser fra kunder, som er berettiget til at modtage
servicen. Nar du kontakter supportafdelingen, vil din sag blive oprettet med det samme.
Dit supportproblem vil blive fulgt fra det gjeblik, din sag oprettes, og indtil der er fundet en
l@sning.

Hvis du har behov for assistance i Nordamerika, bedes du ringe pa det gratis telefonnummer.
Alle andre steder skal du kontakte det naermeste Husky salgs- og servicekontor. Nar du
sender en e-mail til en af vores supportmedarbejdere, bedes du skrive sagens ID-nummer i
emnelinjen, hvis du henvender dig vedrgrende en igangveaerende sag. Hvis ikke, bedes du
skrive "Ny sag" i emnelinjen.

Det vil give en hurtigere svartid, hvis du har falgende oplysninger klar:

«  Versions- og buildnummeret for den Neo2-software, du anvender.
«  Serienummeret for dit Altanium/Neo2-system.
«  Om muligt en detaljeret beskrivelse af, hvordan dit problem opstod.

Telefonsupportnumre

Nordamerika Gratisnummer 1-800-465-HUSKY (4875)

Direkte (905) 951-4875

Har du brug for service pa stedet, bedes du kontakte det nzermeste Husky salgs- og
servicekontor.

Regionale Husky salgs- og servicekontorer

Se www.husky.co for at fa oplyst naermeste kontor.

Generelle oplysninger


http://www.husky.co

HUSKY v 1.3 — August 2014 Altanium Neo2

iv Regionale Husky salgs- og servicekontorer
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Kapitel 1  Introduktion

Denne brugervejledning indeholder generelle advarsler og forbehold til forebyggelse af
skader pa personer og pa systemet. Disse advarsler og forbehold hverken omfatter eller er
beregnet pa at omfatte alle forhold eller anvendelser, som kan forekomme under driften.
Vedligeholdelse og sikkerhedsprocedurer er stadig den enkeltes ansvar og hans eller hendes
firmas ansvar.

VIGTIG!

Nogle manualer kan indeholde tillaeg, som beskriver nye eller opdaterede oplysninger. Far
du laeser en manual, skal du sgrge for at gennemga alle eksisterende tillaeg i slutningen af
manualen.

1.1  Generel sikkerhed

«  Kun en autoriseret elektriker bgr installere systemet.

«  Kun personer med et grundigt kendskab til systemets drift og funktioner bar betjene
det.

«  Laes alle disse instruktioner, fgr du tilslutter stremmen og taender for systemet.

«  Folg alle advarsler og instruktioner, der er angivet pa systemet.

«  Medmindre det udtrykkeligt er angivet i denne vejledning eller oplyst af Husky, ma du
ikke fors@ge at reparere systemet selv. Hvis du ger det, kan det forarsage skader pa
systemet eller alvorlige personkvaestelser.

«  Brug kun den forsyningsspaending, der er angivet pa identifikationsmaerkatet, som
sidder pa stremindgangskablet og/eller kabinettet.

BEMARK: Hvis du ikke er sikker pd, hvad den korrekte forsyningsspaending er, skal du
kontakte det naermeste Husky salgs- og servicekontor.

FARE!

A Farlig speending - risiko for elektrisk stad eller forbraendinger. Tilslut ikke
termoelementer til nogen af de stremfgrende omrader pa varmerne. Frakobl og meerk
styreenheden og formen, og sarg for, at der er elektrisk isolering mellem
termoelementet og eventuelle streamfgrende omrader. | modsat fald kan det resultere
i alvorlige kvaestelser eller dadsfald.

Generel sikkerhed 1
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PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af udstyret. Tillad ALDRIG, at
ventilatorindsugninger eller -udsugninger pa enheden bliver tilstoppede. Det er her,
systemets kglende luftstrom kommer ind og forsvinder ud. Hvis dette omrade pa
mainframen bliver tildeekket og forarsager utilstraekkelig luftstrem, kan der ske
skader pa systemet.

VIGTIG!

Nar systemet lukkes ned, SKAL du vente i 30 sekunder, fgr du slar hovedafbryderen til igen.
Der kan ske fejl i kommunikationen, hvis du ikke venter de kraevede 30 sekunder.

1.2 Altanium Neo2-mainframekonfigurationer

Altanium Neo2-styreenheden bestar af 4 forskellige modeller af mainframes, som skifter, alt
efter hvor mange zoner der er behov for. Disse kaldes Compact 6 (C6), Compact 12 (C12),
Compact 24 (C24) og Single Stack 48. Desuden findes der 3 variationer af kort, som kan
installeres i disse mainframes. Disse kort kaldes XL, X og XE ICC? (Intelligent Control Card),
og det er de samme kort, som bruges over hele Altanium-produktlinjen. Forskellene mellem
disse kort og mainframekonfigurationerne beskrives pa de naeste sider.

1.2.1  Altanium XL 1CC2 (Intelligent Control Card)

XL-kortet er den mest skonomiske version af ICC2. Alle ICC?-kort styrer temperaturen pa
ngjagtig samme made med den ngjagtighed, som man forventer af Husky produkter.

Altanium Neo2-mainframekonfigurationer
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Forskellen er, at XL-kortet ikke har visse af de avancerede funktioner, som X- og XE-kortene
har. XL ICC?-kortet indeholder ikke funktionerne stramovervagning, udbagning og jordfejl.

Billede 1-1 Typisk XL ICC* (Intelligent Control Card)

XL-kortet kendes pa en sort varmeisolering.

1.2.2  Altanium X 1€C? (Intelligent Control Card)

X-kortet er mellemversionen af ICC?. Alle ICC*-kort styrer temperaturen pa ngjagtig samme
mdade med den ngjagtighed, som man forventer af Husky produkter. X-kortet ligner XL-
kortet i design og indeholder de samme funktioner, men har ogsa muligheden for at
overvage strem og kontrollere for udbagnings- og jordfejl.

Billede 1-2 Typisk X ICC: (Intelligent Control Card)

X-kortet kendes pa en sglvfarvet varmeisolering.

Altanium X 1CC2 (Intelligent Control Card)
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1.2.3  Altanium XE 1CC? (Intelligent Control Card)

XE-kortet er nummer et i serien af ICC2-kort. Alle ICC2-kort styrer temperaturen pa ngjagtig
samme made med den ngjagtighed, som man forventer af Husky produkter. XE-kortet ligner
X-kortet i design og indeholder alle de samme funktioner, men har desuden fglgende:

e Trears garanti

Billede 1-3 Typisk XE 1CC% (Intelligent Control Card)

XE-kortet kendes pa en gregn varmeisolering.

1.2.4 Oversigt over Altanium-mainframen

Altanium Neo2 fas i fire mainframekonfigurationer: 6 zoner, 12 zoner, 24 zoner og 48 zoner.
Konstruktionerne med 6, 12 og 24 zoner leveres som standard med gummifgdder og er
beregnet til placering pa en bordplade eller en anden overflade havet over jorden. | tilfaelde,
hvor der kraeves starre fleksibilitet, kan der ogsa fas et mobilt stativ som ekstraudstyr til disse
konfigurationer. Alternativt leveres mainframen med 48 zoner som standard med
integrerede hjul. Alle mainframes anvender de samme kort, som benyttes over hele
Altanium-produktlinjen. Adganag til alle brugervedligeholdte dele, inklusive sikringer,
foregdr via forsiden af styreenheden ved at lgsne de gverste og nederste skruer pa hver
varmeisolering og bruge skruetraekkeren til at lirke kortet ud med. Stikkene til streamkablet og
termoelementernes kabler samt hovedafbryderen sidder bag pa kabinettet. Der kan fas et
separat display til installationer, som kraever, at operatgrinterfacet monteres pa afstand af
mainframen, eller til eftermonterede applikationer.

4 Altanium XE ICC2 (Intelligent Control Card)
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4 Altanium

Billede 1-4 Typiske Altanium Neo2-mainframes

1.3  Inputledninger (almindelige)

Nedenstdende tabel opsummerer de anvendte ledningsfaringskonventioner.

Beskrivelse Ledningsfarver
Neutral Bla
Jord Gron Gren/gul
Ledning Sort Sort
Ledning Brun Red
Ledning Grd Hvid

n FARE!
Fare for elektrisk stad og/eller mekanisk fare - risiko for dedsfald, alvorlige kvaestelser
og beskadigelse af udstyret.

Forkert ledningsfering i styreenheden kan forarsage dedsfald eller alvorlige
kvaestelser og/eller beskadigelse af styreenheden eller varmkanalen. Kun kvalificeret
personale bor tilslutte den elektriske streamforsyning. Alt arbejde skal udfares i
overensstemmelse med geldende lokale el-krav.

Inputledninger (almindelige) 5
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1.4  Miljospecifikationer

Driftstemperatur: 0 til 40 °C (32 til 104 °F)
Luftfugtighed under drift: 0%-95% RH, ikke-kondenserende

6 Miljgspecifikationer
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Kapitel 2

Varmkanaltemperaturstyring

Denne vejledning har til hensigt at sikre, at du far starst muligt udbytte af at bruge Altanium-
styresystemet til varmkanaler.

Altanium-styreenhederne er udviklet som et vaerktgj i forbindelse med varmkanalstgbning.
Det grundlaeggende kriterium for optimal betjening af en varmkanalform bestar i at styre
procestemperaturen, sdledes at den altid gentages sa ensartet som muligt og i
overensstemmelse med indstillingsvaerdierne for processen. Jo teettere man holder
procestemperaturen pa indstillingsvardien, jo lavere indstillingsvaerdi kan man operere
med. Dette er ensbetydende med kortere afkglingstid (energi ind — energi ud) og kortere
cyklusser.

2.1  Typer af temperaturstyring

Altanium-styreenhederne anvender grundlaeggende to typer styring:

. Abent kredslgb uden feedback fra termoelement.

«  Lukket kredslgb med feedback fra termoelement. Lukket kredslgb kan yderligere
opdeles i falgende underkategorier:

« Internt termoelement - sidder indeni og er en del af varmeren.

« Eksternt termoelement - sidder teet pa, men er ikke en del af en enkelt varmer og
kan tilknyttes en gruppe af varmere, sa de udger én zone.

2.1.1 Abentkredslgh

Det er ikke muligt at styre temperaturen inde i formen uden et termoelement; det er kun
muligt at styre, hvor meget effekt der tilfgres varmeren. Med Altanium-styreenheden er det
muligt at holde denne udgangseffekt praecist med en opl@sning pa 1%. Denne
styringsmetode kaldes Manuel regulering.

Abne kredslgb forbindes normalt med spidsvarmere, hvor spidsens fysiske stgrrelse
udelukker brug af interne termoelementer.

Typer af temperaturstyring
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2.1.2  Lukket kredslgb

Med hjzlp fra et termoelement kan man styre den faktiske temperatur inde i formen.
Altanium-styreenheden kan kun styre temperaturen pa det punkt, hvor temperatursensoren
er placeret. Termoelementets placering i kombination med varmerens kapacitet (watt-tallet)
i forhold til applikationen vil vaere de udslagsgivende faktorer for systemets reaktion.
Styreparametrene er matchet til denne reaktion med henblik pa optimal styring. Denne
styringsmetode kaldes Automatisk regulering.

« Interne termoelementer forbindes normalt med tungere spidser, enheder og kanaler.
Disse har en tendens til at reagere relativt hurtigt pga. det faktum, at termoelementet
sidder teet pa varmeren.

o  Eksterne termoelementer forbindes normalt med manifolder. Disse har en tendens til at
reagere relativt langsomt pga. det faktum, at termoelementet er adskilt fra varmeren af
en metalmasse.

2.1.2.1 Temperaturmaling (termoelementer)

For at styre temperaturen i et lukket kredslgb skal Altanium-styreenheden kunne male
procestemperaturen. Dette gores vha. et termoelement.

Der findes forskellige typer termoelementer, men i plastindustrien anvendes primaert
termoelementer af typen jern/konstantan, ogsa kendt som Fe/Cu-Ni, jern/kon, eller type "J"
termoelementer. Andre typer, som anvendes i et mindre omfang, er nikkel-krom/nikkel-
aluminium, Ni-Cr/Ni-Al eller type "K".

Disse termoelementtyper kan fysisk genkendes pa kombinationen af deres individuelle
kerne- og kappefarver, selv om det dog kan variere fra standard til standard.

2.2 Metoder til effektstyring

| et forsgg pa at matche de forskellige belastningers effektkrav er det ngdvendigt, at den
udgangseffekt, der tilfgres varmerne, justeres over et 0-100% interval. Altanium-
styreenheden kan indstilles til at opna dette ved at anvende Kontrol af nulgennemgang eller
Kontrol af fasevinkel.

2.2.1 Kontrol af nulgennemgang

Denne metode definerer, hvorledes effekten til hver varmer udlignes over et givent
tidsinterval. Dette opnas ved at omskifte fuldferte halvcyklusser af varmerens
forsyningsspaending ved at bruge en Alternistor Triac som omskifterenhed.

8 Lukket kredslab
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2.2.2  Kontrol af fasevinkel

Denne metode definerer, hvorledes effekten til hver varmer reguleres ved at variere det
punkt i hver halvcyklus, hvor omskifterenheden Alternistor Triac er slaet til.

| begge styringsformer genberegner Altanium-styreenheden udgangseffektkravene for hele
systemet hvert 8. millisekund med henblik pd at opna en maksimal styringsoplgsning. Ved at
kombinere en af ovenstdende styringsmetoder med styrealgoritmen fra Active Reasoning
Technology (ART) kan man opna ngjagtig temperaturstyring med undtagelse af en
kontrolngjagtighed pa + 1 ciffer under stabile forhold.

2.3  Opvarmningselementer

Varmkanalforme kan anvende forskellige typer opvarmningselementer:

« Integrerede, som er en del af fgleren.
« Beholdere, som skydes ind i fgleren eller direkte ind i formstalet.

I manifolden anvendes normalt en raekke beholdervarmere eller varmere med bgjede ror.

Kablet inde i et element er typisk fremstillet af nikkel-krom, som er omkranset af
magnesiumoxid. Kablets stgrrelse og antal vindinger er afggrende for modstanden, hvilket
igen er afggrende for watt-tallet (maengden af energi). Dette bestemmer dets ydeevne i
formen. For sma opvarmningselementer (for lavt watt-tal) giver alvorlige problemer, nar
styringen beder om mere effekt, og der ikke er nogen effekt til radighed. | naesten alle tilfeelde
er det bedre at anvende for store kabler end for sma kabler, nar der er tale om
varmkanalstgbning.

Hvis din leverander af opvarmningselementer ikke har leveret data om watt-tal, modstand
og amperetal, kan du fa dette oplyst via Altanium-styreenheden. Alternativt kan du fa disse
data ved at anvende ohms lov. Nedenstdende diagram og formularer viser dig hvordan.

ADVARSEL!

Elektrisk fare - risiko for alvorlige kvaestelser eller dedsfald. Frakobl og meerk
hovedafbryderen til Altanium-styreenheden, og afbryd derpa al elektrisk stram fra
formen og styreenheden, far du udfgrer denne test. Hvis du ikke frakobler og meerker
hovedafbryderen og afbryder strammen, kan det fore til alvorlige kvaestelser eller
dedsfald.

1. Afbryd al elektrisk strem fra formen og styreenheden.
2. Brug et multimeter til at male modstanden.

St den (rede) positive elektrode pa det farste kabel fra opvarmningselementet og den
(sorte) negative elektrode fra maleinstrumentet pa det andet kabel (disse kan veere ben
pa et stik eller zoneudgangssikringer i systemet, sa leenge du bare er sikker pa, at de er
forbundet til opvarmningselementet).

Maleinstrumentet vil nu vise modstanden malt i ohm. Skriv tallet ned pa et stykke papir.

Kontrol af fasevinkel
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Ohms lov siger:

Ampere = watt / volt

Modstand = volt / ampere

Ampere = volt / modstand

Watt = volt x ampere

Eksempel: Hvis modstanden er 12,5 ohm, og indgangsspaendingen er 240 volt, skal du
dividere 240 med 12,5 for at beregne maks. amperetal pad det pageeldende

opvarmningselement:
240/12,5=19,2 ampere

19,2 ampere x 240 volt = 4608 watt.

| varmkanalstabning er visse dele af Ohms lov mere anvendelige end andre. Vi har kun
beskrevet de dele, som gzelder.

Indgangsspaending 24V 110V 208V 220V 240V
Modstand 20Q 200 200 200 200
Stramstyrke 1,2A 55A 10,4 A 11,0A 12,0 A
Watt 288 W 6050W 21632 W 2420 W 2880 W
2.4  Termoelementtyper og farvekoder
Internationalfarvekode BRITISK
Kode Type (BS4937 Part 30:1993) (BS1843:1952) AMERIKANSK ANSI TYSKDIN

J Jern/konstantan/ | Overordnet sort

Overordnet sort

Overordnet sort

Overordnet bla

(kobber-nikkel)
+ve -ve

Sort Hvid

+ve -ve

Gul Bla

+ve -ve

Hvid Red

+ ve -ve

Red Bla

K Nikkel-krom/ Overordnet grgn

Overordnet rgd

Overordnet gul

Overordnet grgn

nikkel-aluminium
+ve -ve

Gron Hvid

+ve -ve

Brun Bla

+ve -ve

Gul Red

+ ve -ve

Red Gron

10

Termoelementtyper og farvekoder
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Kapitel 3  Tilslutning af systemet til formen

3.1

3.2

3.3

Dette kapitel indeholder en oversigt over forskellige kontroller, der skal udfgres, for du
starter systemet.

For opstart

«  Kontrollér, at systemet er fuldstaendig afbrudt fra stremkilden.

«  Rensforvand, olie, snavs, rensevaesker osv., som kan vaere blevet spildt ved udskiftning
af en form siden sidste produktion.

«  Kontrolléralle kabelforbindelser mellem systemet og formen (om ngdvendigt). Serg for,
atingen kabler er slidte eller beskadigede.

«  Kontrollér, at jordforbindelsen er i god stand. Kontrollér, at systemet og formen har den
samme jordreference.

Kontrol af forbindelsen

1. Tilslut kablerne til termoelementet og stremkablerne (om ngdvendigt).

2. Forbind den ene ende af en testledning med formen og den anden ende med formens
jordterminal pa systemet, og mal modstanden vha. et ohmmeter. Modstanden skal
veere mindre end 1 Q.

3. Kontrollér, at hovedafbryderen er frakoblet, for styreenheden sluttes til stramkilden.

Tjekliste for opstartsprocedure

Punkt Trin =

1 Tilslut stremkablerne/kablerne til termoelementet mellem formen og
styreenheden (om ngdvendigt).

2 Tilslut funktionskabler (om ngdvendigt).

3 Tilslut styreenheden til stramkilden.

For opstart

n
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Punkt Trin e
4 Teend for styreenheden.
5 Indlaes en formopsaetning.

6 Tryk pa START for at aktivere systemet.

7 Kontrollér, at styreenheden fungerer korrekt.

BEMARK: Denne brugervejledning indeholder ikke detaljer vedr. tilslutningen mellem form
og styreenhed. Se dokumentationen om maskinteknik/el-teknik, som fulgte med
styreenheden.

VIGTIG!

Nar systemet lukkes ned, SKAL du vente i 30 sekunder, for du slar hovedafbryderen til igen.
Der kan ske fejl i kommunikationen, hvis du ikke venter de kraevede 30 sekunder.

12

Tjekliste for opstartsprocedure
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Kapitel 4

Neo2-operatgrinterface

Dette afsnit beskriver de grundlaeggende driftsprocedurer for Altanium/Neo2-
processtyreenheden for varmkanaler.

Interfacet mellem brugeren og Altanium/Neo2 er et LCD-farvedisplay med en
bergringsskaerm. Dette display omtales som Neo2 i resten af denne brugervejledning. Alle
systemets softwarefunktioner betjenes ved at trykke pa knapper pa skeermen.

PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af udstyret. Brug en finger til at betjene
bergringsskaermen. Brug ikke en skruetraekker, en pen eller noget andet veerktgij til at
trykke pa bergringsskaermen pa Neo2, da dette kan forarsage skader.

4.1  Oversigt

Neo2 leveres som standard med et farvedisplay med hgj oplasning. Dette display har den
fordel, at det har en hgj oplasning og en bred visningsvinkel, selv under vanskelige
belysningsforhold.

Under generel betjening vil styreenheden vise op til 48 informationszoner pa dette display.

Oversigt

13
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0n-12-08
12:00:00P

Mold Test Alarm Status

Billede 4-1 Skaermbilledet Home (Start)

Funktionsknapperne STOP, START, STANDBY og BOOST er anbragt i gverste venstre del af
LCD-displayet.

Knap Beskrivelse

Knappen STOP - Slukker for stremmen til alle zoner, uanset systemets
tilstand. Knappen vil vaere markere i STOP-tilstand.

Knappen START - Teender for stremmen til zoner, som viser en
indstillingsveerdi. Knappen vil veere mgrkere i START-tilstand.

Knappen STANDBY - Szetter systemet i STANDBY-tilstand. Knappen vil
veere morkere i STANDBY-tilstand (sammen med knappen START).

Knappen BOOST - Seetter systemet i BOOST-tilstand. Knappen vil vaere
mearkere i BOOST-tilstand (sammen med knappen START).

Knappen Naeste side — Bruges til at fa vist den naeste side med data.
E_E Denne knap findes ikke pa alle skaeermbilleder.

14 Oversigt
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Knap Beskrivelse

Zonedatalayout - Bruges til at skifte mellem skeaermlayout med 6, 12,
(1] 24 0g 48 zoner.

Start — Bruges til at vende tilbage til skaermbilledet Home (Start)

Hejttaler — Bruges til at rydde og nulstille alarm- og afbrydelsesfejl.

Dato/klokkeslzet - Viser aktuel dato og aktuelt klokkeslaet pa systemet.

01-12-09 Se afsnit 9.1.6 for at aendre dato og klokkesleet.
12:00:00P

4.2  Operatorinterfacetilstande

Neo2 har to forskellige operatarinterfacetilstande: Basic (Grundleeggende) og Advanced
(Avanceret).

Tilstanden Basic (Grundlaeggende) giver operatgren mulighed for at justere folgende
parametre: Setpoint, Zone On/Off, Regulation, Standby Setpoint og Boost Setpoint
(Indstillingsvaerdi, Zone til/fra, Regulering, Indstillingsvaerdi for standby og Indstillingsvaerdi
for boost).

Tilstanden Advanced (Avanceret) giver operatgren mulighed for at justere de
grundlaeggende parametre plus: Alarm, Abort, Slave, Sensor, Output Control, AMC, PCM,
PID/ART, Ground Fault, Name og Power Limit (Alarm, Afbryd, Slave, Sensor, Outputkontrol,
AMC, PCM, PID/ART, Jordfejl, Navn og Effektgraense).

Alle Neo2-systemer leveres fra fabrikken i tilstanden Basic (Grundlaeggende).

4.2.1 Skift af tilstand

Sadan skiftes der tilstand:

1. Trykpd SYSTEM SETUP (SYSTEMOPSATNING) pa skaermbilledet Home (Start), hvorefter
skaermbilledet System Setup (Systemopsaetning) vises.

Pa knappen BASIC ADV (GRUNDL. AV.) fremhaever boksen ved siden af tilstanden
systemets aktuelle tilstand.

2. Tryk pd BASIC ADV (GRUNDL. AV.).

Operatgrinterfacetilstande

15
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01-12-09
12:00:00 P

Billede 4-2 Skaermbilledet System Setup (Systemopsaetning) — tilstanden Basic (Grundlaeggende)
1. Knappen BASIC ADV (GRUNDL. AV.)

3. Tryk pd BASIC ADV (GRUNDL. AV.) for at vende tilbage til tilstanden Basic
(Grundlaeggende).

43 USB-port

USB-porten pa Neo2 er beregnet til at kopiere formopsaetningsfiler til og fra systemet og til
at udskrive information til en fil. Skeermbilledet til import eller eksport af formopsaetninger
vises kun, hvis en bruger indseetter et USB-drev i USB-porten, mens skeermbilledet Mold
Setup (Formopsaetning) er aktiveret.

Disse formopsaetningsfiler kan kopieres til andre Altanium-styreenheder, som understotter
den samme filtype. Skaermbilledet Print (Udskriv) er et omrade, hvor brugeren kan udskrive
vigtige rapporter direkte til et USB-drev i et tekstfilformat. Se afsnit 4.4 for yderligere
oplysninger om rapporter.

16
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PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af enhed og dataintegritet.

Teend aldrig for systemet med en enhed i USB-porten.
Tilslut aldrig mere end én hukommelsesenhed ad gangen.
Tilslut aldrig en teendt hub eller tilsvarende enhed til USB-porten.

Hvis USB-drevet fjernes fra systemet under en laese- eller skrivehandling, kan det
fore til beskadigelse af data pa USB-drevet, hvilket kan resultere i darlige filer,
eller i at hele drevet bliver ubrugeligt.

Folgende advarsler og begraensninger bgr overholdes, nar USB-porten bruges:

Understotter kun USB-drev, som benytter FAT- eller FAT32-format.
Understotter kun USB-version 2.0 og 1.1.
Brug et tomt USB-drev eller et USB-drev, der indeholder sa fa filer som muligt.

4.4  Udskrivning af rapporter til fil

Neo2 har fem rapporter, som kan udskrives. Data udskrives direkte til USB-drevet i et TEKST-
filformat. Der skal veere installeret et USB-drev for at aktivere rapportknapperne.

Zone Data Short (Zonedata kort) — rapport over den aktuelt indlaeste formopsaetning,
som omfatter zonenummer, indstillingsvaerdi og faktisk temperatur.

Zone Data Long (Zonedata lang) - rapport over den aktuelt indlaeste formopsaetning,
som omfatter zonenummer, zonenavn, indstillingsvaerdi, faktisk temperatur, effekt,
ampere, alarmindstilling, afbrydelsesindstilling, regulering, watt, VAC og ohm.

Mold Test Data (Formtestdata) - rapport over den aktuelt indlaeste formopsaetning, som
omfatter formtestresultater. Denne er kun tilgeengelig, hvis der tidligere er blevet kart
en formtest.

Mold Setup Data (Formopsaetningsdata) - rapport over den aktuelt indlaeste
formopsaetning, som omfatter formopsaetningsdata.

Error Log (Fejllog) - rapport over de seneste 100 alarmer.

Sadan udskrives en rapport til fil:

1.
2.

Indsaet et USB-drev.
Pa skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa Print (Udskriv).

Udskrivning af rapporter til fil

17



HUSKY v 1.3 — August 2014 Altanium Neo2

0n-12-08
12:00:00P

i | & | )

Mold Test Data

Billede 4-3 Skaermbilledet Print (Udskriv)

3. Tryk pd den rapport, som skal udskrives. Den valgte rapport udskrives til filen pa USB-
drevet.

4.5  Andring af sprog

Neo2 giver operatgren mulighed for at veelge det sprog, som vises pa skaermen.
Sddan andres sproget:

1. P& skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa Language (Sprog). Skaermbilledet
Language (Sprog) dbnes og viser de tilgaengelige indstillinger.

18 Andring af sprog
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0n-12-08
12:00:00P

a0

French

Japanese

Billede 4-4 Skaermbilledet Language (Sprog)

2. Tryk pd det sprog, som du vil have vist.
3. Tryk pa OK. Skeermen opdateres nu til det valgte sprog.

Andring af sprog 19
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Kapitel 5  Sikkerhed

Systemet kan konfigureres til at vise skaermbilledet Security (Sikkerhed), nar systemet
teendes (se afsnit 9.2.7), eller springe det over. Hvis dette skeermbillede ikke er konfigureret
til at blive vist ved opstart, sa kan det dbnes fra skaermbilledet Home (Start).

Fra skeermbilledet Security (Sikkerhed) skal den korrekte sikkerhedskode indtastes for at fa
adgang til at betjene systemet.

Alle systemfunktioner er angivet pa dette skaermbillede sammen med den ngdvendige
sikkerhedskode til at justere dem.

0n-12-08
12:00:00P

Detault Level: m Zone On/Oft: 2

Zone Setpoints: m Zone Setpoint Limits:

Zone Abort Window: ﬂ Zone Standby Setpoints:

Zone Alarm Window: m Zone Boosl Setpoints:
Zone Sensor Input: Zone Regulation:

Zone Name: Zone Slave:

EHTEFI
LUL 2

Billede 5-1 Skaermbilledet Security (Sikkerhed)

Knap Beskrivelse

ENTER PSWD (INDTAST ADG.K) | Tryk pa denne knap for at indtaste en adgangskode.

CHANGE LVL1 (SKIFT NIV1) Tryk pa denne knap for at @ndre adgangskoden for niveau 1.
Du skal kende den nuvaerende adgangskode for niveau 2 for at
kunne gore dette.

CHANGE LVL2 (SKIFT NIV2) Tryk pa denne knap for at @&ndre adgangskoden for niveau 2.
Du skal kende den nuvarende adgangskode for niveau 2 for at
kunne gore dette.

21
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Knap Beskrivelse
OK Tryk pa denne knap for at forlade skaermbilledet Security
(Sikkerhed).
0 Tryk pa denne knap for at eendre den valgte funktion til

sikkerhedsniveau 0.

1 Tryk pa denne knap for at @endre den valgte funktion til
sikkerhedsniveau 1.

2 Tryk pa denne knap for at eendre den valgte funktion til
sikkerhedsniveau 2.

5.1 Indtastning af adgangskode

Fabriksindstillede adgangskoder (niveau 1 og 2) sendes i en forseglet konvolut sammen med
styreenheden. Disse adgangskoder skal opbevares et sikkert sted.

Sadan indtastes adgangskoden:
1. Tryk pa ENTER PSWD (INDTAST ADG.K).

0123456789

Billede 5-2 Vindue med numerisk tastatur

1. Knappen Enter

2. Tryk pa tallene i vinduet med det numeriske tastatur, og tryk derefter pa Enter.

Det nuvaerende niveau aendres baseret pa den kode, du indtastede. Systemet vil teendes med
det standardsikkerhedsniveau, som er valgti vinduet Security (Sikkerhed). Se pa det aktuelle
niveau pa skaermbilledet Security (Sikkerhed), hvor det indtastede niveau vil veere vist.

22 Indtastning af adgangskode
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5.2 Andring af adgangskode

Sddan a&ndres adgangskoden for niveau 1 eller 2:
1. Indtast adgangskoden for niveau 2.

2. Tryk pd CHANGE LVL 1 (SKIFT NIV 1) for at eendre adgangskoden for niveau 1 eller pa
CHANGE LVL 2 (SKIFT NIV 2) for at sendre adgangskoden for niveau 2.

01 23456789

- . 1
(1)

Billede 5-3 Vindue med numerisk tastatur

1. Knappen Enter

3. Indtastden nye adgangskode i vinduet med det numeriske tastatur, og tryk derefter pa
Enter.

Adgangskoder er begraenset til 10 tegn. Den nye adgangskode vises nu.

5.3  Indstilling af sikkerhedsniveauer for specifikke funktioner

Sikkerhedssystemet i Neo2 giver forskellige niveauer af sikkerhed for at begraense brugernes
adgang uden at a&endre betjeningsanordningerne og indstillingerne for systemet.

For at andre et sikkerhedsniveau for en funktion skal adgangskoden for niveau 2 forst
indtastes. Se pa det aktuelle niveau pa skeermbilledet Security (Sikkerhed), hvor niveau 2 bar
veere vist.

Sadan andres sikkerhedsniveauet for en specifik funktion:

1. Tryk pa funktionsnummeret pa skaermbilledet Security (Sikkerhed).
2. Tryk pd knapperne 0, 1 eller 2 for at indstille det enskede niveau.
3. Tryk pd OK.

Se afsnit 5.3.1 for at fa en beskrivelse af elementerne pa skeermbilledet Security (Sikkerhed).
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5.3.1 Beskrivelse af sikkerhedselementer
Folgende er en kort beskrivelse af de forskellige funktioner, som kraever et sikkerhedsniveau.
Funktion Beskrivelse

Indstillingsvaerdi for zone Giver operatgren mulighed for at justere indstillingsveerdierne for
zoner.

Skaermbilledet Zone Abort Giver operatgren mulighed for at justere veerdien for

(Zone afbryd) nedlukningstilstanden ABORT (AFBRYD).

Skaermbilledet Zone Alarm Giver operatgren mulighed for at justere veerdien for tilstanden

(Zonealarm) ALARM.

Zone Sensor Input Giver operatgren mulighed for at gentildele input fra

(Input fra zonesensor) termoelementet.

Zone Name (Zonenavn) Giver operatgren mulighed for at eendre zonens navn.

Zone ON / OFF Giver operatgren mulighed for at sla en zone til eller fra.

(Zone TIL/FRA)

Zone Setpoint Limits Giver operatgren mulighed for at eendre minimums- og

(Graenser for maksimumsgraenserne for indstillingsvaerdier. Disse graenser

indstillingsvaerdier for zone) | bruges til at forhindre en indstillingsvaerdi i at blive sat for hgjt eller
for lavt afhaengigt af kravene i processen.

Standby Setpoints Giver operatgren mulighed for at justere indstillingsveerdierne for

(Indstillingsveerdier for standby pa skaermbilledet System.

standby)

Boost Setpoints Giver operatgren mulighed for at justere indstillingsveerdierne for

(Indstillingsvaerdier for boost pa skaermbilledet System.

boost)

Zone Regulation Giver operatgren mulighed for at justere zonereguleringstilstanden

(Zoneregulering) mellem AUTO og MANUEL.

Zone Slave (Zoneslave) Giver operatgren mulighed for manuelt at vaelge en zone for at
folge udgangseffektkontrollen for en anden zone, hvis
termoelementet skulle svigte.

Zone Output (Zoneoutput) Giver operatgren mulighed for at angive den kontrolmetode for
udgangseffekt, som skal bruges: Nulgennemgang (Z/C) eller
Fasevinkel (P/A).

Priority Control Mode Giver operatgren mulighed for at vaelge

(Prioritetsstyringstilstand) zonenedlukningssekvensen mellem ZONE og SYSTEM i en
afbrydelsestilstand. Hvis ZONE vzelges, slas KUN zone fra, men hvis
SYSTEM veelges, slas ALLE zoner fra.

Automatic Manual Control Giver operatgren mulighed for at tillade zonen at fortsaette med at

(Automatisk manuel styring) | kare, ndr termoelementet svigter. Zonen forsynes med en manuel
procentdel af udgangseffekten i manuel kontroltilstand, baseret pa
historikken for den samme zone.
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Funktion

Beskrivelse

Zone Ground Fault
(Jordfejl i zone)

Giver operatgren mulighed for at sla kontrol af jordfejl til eller fra.

Zone Power Limit
(Effektgraense for zone)

Giver operatgren mulighed for at tildele en effektgraensevaerditil en
individuel zone pr. formopsaetning. Effektbegreensning er defineret
i procentdele (0%-100%) og bruges til at forhindre styreenheden i
at levere fuld effekt til en varmer.

Zone Control (Zonestyring)

Giver operatgren mulighed for at skifte mellem ART og PID som
kontrolmetode.

Zone PID (Zone-PID)

Giver operatgren mulighed for at justere indstillingsveerdierne for
P-1-D pa skeermbilledet ART/PID.

Mold Setup File Load
(Indlaesning af
formopsaetningsfil)

Giver operatgren mulighed for at indleese formopsaetninger fra
skaermbilledet Forme.

Mold Setup File Copy
(Kopiering af
formopsaetningsfil)

Giver operatgren mulighed for at kopiere en gemt formopsaetning
til en anden placering.

Mold Setup File Default
(Standardformopsaetningsfil)

Giver operatgren mulighed for at slette indholdet af en gemt
formopsaetning og stille alle vaerdier tilbage til Huskys
standardveerdier.

Mold Setup Import/Export
(Import/eksport af
formopsaetning)

Giver operatgren mulighed for at importere eller eksportere en
formopsaetning vha. et USB-drev.

Temperature Units
(Temperaturenheder)

Giver operatgren mulighed for at skifte de viste temperaturenheder
mellem °F og °C.

Skaermbilledet Print (Udskriv)

Giver operatgren mulighed for at dbne skeermbilledet Print
(Udskriv) for at udskrive data til en fil og gemme den pa et USB-drev.

Standby Timers
(Standby-timere)

Giver operatgren mulighed for at justere standby-timerne pa
skeermbilledet System.

Boost Timers (Boost-timere)

Giver operatgren mulighed for at justere boost-timerne pa
skaermbilledet System.

Manual ART (Manuel ART)

Giver operatgren mulighed for at bruge ART pa en zone eller
gruppe af zoner.

Global Power Limit
(Overordnet effektgreense)

Giver operatgren mulighed for at tildele en effektgraensevaerdi til
alle zoner pa hele systemet. Effektbegraensning er defineret i
procentdele (0%-100%) og bruges til at forhindre styreenheden i at
levere fuld effekt til en varmer.

Skaermbilledet System

Giver operatgren mulighed for at dbne skeermbilledet System.
Dette skeermbillede bruges til at foretage &endringer af parametre
for hele systemet.

Run Mold Test (Kar formtest)

Giver operatgren mulighed for at kare formtesten.

Beskrivelse af sikkerhedselementer
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Funktion

Beskrivelse

Skeermbilledet Options
(Funktioner)

Giver operatgren mulighed for at dbne skaermbilledet Options
(Funktioner). Dette skaermbillede bruges til at indstille standby- og
boost-timerne.

Time / Date Change
(&ndring af klokkeslzet/dato)

Giver operatgren mulighed for at indstille klokkeslaet og dato fra
skaermbilledet System.

Skeermbilledet Language
(Sprog)

Giver operatgren mulighed for at dbne skeermbilledet Language
(Sprog) for at eendre det sprog, som vises pa interfacet.

Error log (Fejllog)

Giver operatgren mulighed for at fa vist fejllogsiden. Fejlloggen
viser de seneste 100 fejl, som er opstaet i systemet.
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Kapitel6  Formopsaetninger

Afhaengigt af, hvordan systemet er konfigureret (se Kapitel 5-Sikkerhed), dbner
skaermbilledet Security (Sikkerhed) skaermbilledet Mold Setup (Formopsaetning), nar du
trykker pa knappen OK. P dette skaermbillede kan operatgren vzelge blandt 24 individuelle
formopsatninger for at opvarme formen. Hvis dette skaermbillede ikke er konfigureret til at
blive vist ved opstart, sa kan det abnes fra skeermbilledet Home (Start).

01-12-09
o I 12:00:00 P

01-28-08 OLD12345 err

m e
n =

mm

Billede 6-1 Skaermbilledet Mold Setup (Formopsatning)

Funktion Beskrivelse
LOAD (INDLAS) Tryk pa denne knap for at indleese den fremhaevede formopsaetning i
systemet. Du skal have indlzaest en formopsaetning, for du kan varme
formen op.

DEFAULT (STANDARD) | Tryk pa denne knap, hvorefter den vil stille alle indstillinger pa den
fremhaevede formopsaetning tilbage til standardveaerdierne. Af
sikkerhedsarsager vil systemet ikke tillade den aktuelt indlzeste
formopsaetning at vende tilbage til standardvaerdierne.

COPY (KOPIER) Tryk pd denne knap for at lave en kopi af en eksisterende formopsaetning
i en anden placering.

PASTE (INDSAT) Tryk pa denne knap for at kopiere den eksisterende formopsaetning til
en anden placering.
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Funktion Beskrivelse

NAME (NAVN) Tryk pa denne knap for at give formopsaetningen et navn eller eendre
dens navn. Det maksimalt tilladte antal tegn er 10.

OK Tryk pa denne knap for at forlade skeermbilledet Mold Setup
(Formopsaetning).

6.1 Indlaesning af en formopsaetning

Der skal indlaeses en formopsatning, for styreenheden kan varme formen op. Indlaesning af
en formopsaetning fortaeller Neo2 vaerdierne for indstillingspunkt, alarmband,
afbrydelsesband, osv.

BEMARK: Kontrollér, at det aktuelle sikkerhedsniveau er tilladt, for at udfere denne
2&ndring.

Sddan indlaeses en formopsaetning:

1. P& skaermbilledet Mold Setup (Formopsaetning) skal du trykke pa
formopsatningsnummeret for den formopsaetningsfil, som skal indlaeses.

2. Tryk pd LOAD (INDLAS), hvorefter den valgte formopsaetning indlaeses, og
skaermbilledet Zone Data (Zonedata) abnes.

6.2  Nulstilling af en formopszetning til standardindstillingerne

BEMARK: Kontrollér, at det aktuelle sikkerhedsniveau er tilladt, for at udfgre denne

2&ndring.
VIGTIG!
Af sikkerhedsarsager tillader systemet ikke, at du sletter den formopsaetning, der aktuelt er
indlaest.

Sadan nulstilles en formopsaetning til standardindstillingerne:

1. Pa skarmbilledet Mold Setup (Formopsaetning) skal du trykke pa
formopsatningsnummeret for den formopsaetning, som skal nulstilles til standard.

Tryk pa DEFAULT (STANDARD).

Godkend bekraeftelsesdialogboksen, hvorefter fabriksindstillingerne gendannes.
Felterne Change (Skift) og Name (Navn) viser stiplede linjer.
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6.3  Kopiering af en formopsatning

Kopieringsfunktionen bruges til at lave en kopi af en formopsatning i en anden
nummerplacering for formopsaetning pa Neo2.

BEMARK: Kontrollér, at det aktuelle sikkerhedsniveau er tilladt, for at udfgre denne
andring.

Sadan kopieres en formopsatning:

1. Pa skaermbilledet Mold Setup (Formopsaetning) skal du trykke pa
formopsaetningsnummeret for at vaelge den formopsaetningsfil, som du vil kopiere.

2. Tryk pa COPY (KOPIER). Nummerknappen for den pagaeldende formopsaetning skifter
farve til magenta, og nummeret sendres til C.

3. Tryk pa formopsatningsnummeret for at veelge, hvor formopsatningsfilen skal
placeres.

Tryk pa PASTE (INDSAT). Tastaturet vises.
5. Indtast formopsatningens navn, og tryk derefter pa Enter.

Du vil bemaerke, at klokkeslzaet og dato kopieres til den nye placering, men formnavnet
kopieres ikke. Dette gares, for at du skal kunne skelne mellem den originale og den
kopierede opsaetning.

6.4 Indtastning af et formnavn

Forat hjeelpe med atidentificere forskellige formopsaetninger tillader Neo2 tildeling af navne
til formopsaetninger.

BEMARK: Kontrollér, at det aktuelle sikkerhedsniveau er tilladt, for at udfgre denne
2&ndring.

Sadan indtastes et formnavn:

1. Pa skaermbilledet Mold Setup (Formopsaetning) skal du trykke pa
formopsaetningsnummeret for at veelge den formopsaetningsfil, som du vil give et navn.
Navne pa formopsatninger ma hgjst vaere pa 10 tegn.

2. Tryk pd NAME (NAVN), hvorefter vinduet med tastaturet dbnes.
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MOLD123456

Billede 6-2 Vindue med tastatur

1. Knappen Enter

3. Indtast navnet for formen. Du ma hgjst bruge 10 tegn.

4. Tryk pa Enter.Navnet gemmes nuikolonnen NAME (NAVN) pa den placering, du valgte.

6.5 Import og eksport af formopsatninger

Skeaermbilledet Mold Setup Import/Export (Import/eksport af formopsaetning) bruges til at
importere og eksportere formopsaetninger til og fra systemet. Dette skaermbillede vises kun,
hvis der er tilsluttet et USB-drev til USB-porten.
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Billede 6-3 Skaermbilledet Mold Setup Import/Export (Import/eksport af formopsaetning)

6.5.1 Import af en formopsaetning

Sadan importeres en formopsaetning:
1. Indseet et USB-drev i USB-porten.

2, Paskaermbilledet Mold Setup Import/Export (Import/eksport af formopsaetning) skal du
trykke pa formopsaetningsnummeret pa listen USB MOLD SETUPS (USB-
FORMOPSATNINGER) for at veelge den formopsaetningsfil, som du vil importere.

3. Tryk pa COPY (KOPIER). Nar knappen COPY (KOPIER) er blevet valgt, bliver den
nedtonet, nummerknappen for den valgte opsaetning skifter farve til magenta, og et C
erstatter nummeret.

4. Tryk pa formopseaetningsnummeret pa listen INTERNAL MOLD SETUPS (INTERNE
FORMOPSATNINGER) for at vaelge, hvor formopsaetningsfilen skal placeres.

5. Tryk pd PASTE (INDSAT), hvorefter filen kopieres til den nye placering.
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6.5.2  Eksport af en formopsaetning

Sadan eksporteres en formopsatning:

1.
2.

Indsaet et USB-drev i USB-porten.

Pa skaermbilledet Mold Setup Import/Export (Import/eksport af formopsaetning) skal du
trykke pa formopsaetningsnummeret pa listen INTERNAL MOLD SETUPS (INTERNE
FORMOPSATNINGER) for at vaelge den formopsaetningsfil, som du vil eksportere.

Tryk pa COPY (KOPIER). Nar knappen COPY (KOPIER) er blevet valgt, bliver den
nedtonet, nummerknappen for den valgte opsaetning skifter farve til magenta, og et C
erstatter nummeret.

Tryk pad formopsaetningsnummeret pa listen USB MOLD SETUPS (USB-
FORMOPSATNINGER) for at vaelge, hvor formopsatningsfilen skal placeres.

Tryk pa PASTE (INDSAT), hvorefter filen kopieres til den nye placering.

6.5.3  Eksport af alle formopsaetninger

Sadan eksporteres alle formopsaetninger:

1.
2.

Indsaet et USB-drev i USB-porten.

Tryk pa COPY ALL (KOPIER ALLE) pa skaermbilledet Mold Setup Import/Export
(Import/eksport af formopsaetning). Nar knappen COPY ALL (KOPIER ALLE) er blevet
valgt, bliver den nedtonet, nummerknapperne for de valgte opsaetninger skifter farve til
magenta, og et C erstatter nummeret.

Tryk pa PASTE ALL (INDSAT ALLE), hvorefter alle filerne kopieres til USB-drevet.

6.5.4 Sletning af en formopsaetning fra et USB-drev

Sadan slettes en formopsaetning fra USB-drevet:

1.

2.

Tryk pa formopsaetningsnummeret pa listen USB MOLD SETUPS (USB-
FORMOPSATNINGER) for at veelge den formopsaetningsfil, som du vil slette.

Tryk pad DELETE (SLET). De valgte filer slettes permanent.
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Kapitel 7  Sadan foretager man justeringer

1.1

Dette kapitel forklarer, hvordan man bruger Neo2 til at overvage og a&ndre systemet.

Zonedata

Pa skaermbilledet Zone Data (Zonedata) vises der op til 48 varmerzoner pa én skaerm.

Afhaengigt af antallet af zoner og det valgte zonelayout viser hver zone flere eller faerre
oplysninger om zonen.

For at vaelge en zone til justering skal du trykke pa den pdgaeldende zone.

n-12-08
12:00:00 P

Billede 7-1 Skaermbilledet Zone Data (Zonedata) — Layout med 6 zoner

Zonedata
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7.1.1

Zonestatus

Der bruges farvekoder til at vise status for hver zone.

Gra angiver, at zonen er slaet fra.

Sort angiver, at zonetemperaturen er uden for de angivne graenser.
Gren angiver, at zonetemperaturen er inden for de angivne graenser.
Bla angiver, at zonen er i standby-tilstand.

Orange angiver, at zonen er i boost-tilstand.

7.1.2  Zoneinformationsfelter

(1)-TiP2 02
© 350  0.0A-

IE0F 220 V-
50 % ROW .
A

®

Billede 7-2 Enkeltzone (zone fra layout med 6 zoner)

o0 ©

1. Zonenavn 2. Zonenummer 3. Udgangseffektsojle 4. Faktisk temperatur
5. Indstillingsveerdi 6. Effekt 7. Ampere 8. Volt 9. Watt

Felt Beskrivelse
Zonenavn Zonens brugerdefinerede navn.
Zonenummer Zonens nummer. Dette er et statisk felt.

Udgangseffektsgjle | Denne grafik viser den udgangseffekt, som anvendes pa zonen. Hver linje pa
sgjlen angiver en forggelse pa 25%.

Faktisk temperatur | Den faktiske temperatur, som afleeses af termoelementet. Hvis zonen er slaet

fra, vises OFF.
Indstillingsveerdi Indstillingsvaerdien for zonen i den aktuelle tilstand.
Effekt Procentdel af udgangseffekten anvendt pa zonen.
Ampere Den faktiske strem, som anvendes af varmeren. Dette vises ikke, hvis

systemet er konfigureret med kort i XL-serien.

Volt Den faktiske spaending, som leveres til varmeren. Dette er direkte forbundet
med den forsyningsspaending, som tilfares Altanium-mainframen. Dette
vises ikke, hvis systemet er konfigureret med kort i XL-serien.

Watt Det faktiske watt-tal, som anvendes af varmeren. Dette vises ikke, hvis
systemet er konfigureret med kort i XL-serien.
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Billede 7-3 Layout med 12 zoner
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Billede 7-4 Layout med 24 zoner
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Billede 7-5 Layout med 48 zoner

7.1.3  Endring af zonelayout

Tryk pa zonelayoutknappen for at rulle gennem layoutene med 6 zoner, 12 zoner, 24 zoner
og 48 zoner.

BEMARK: Zonelayoutknappen kan bruges til at navigere tilbage til skeermbilledet Zone
Data (Zonedata) fra et hvilket som helst andet skaermbillede i systemet.

7.2 Justering af grundleggende parametre

Dette afsnit beskriver, hvordan du justerer de grundlaeggende parametre, slr zoner til og fra
og &ndrer indstillingerne for manuelt boost og manuel standby.

7.2.1  Endring af en indstillingsveerdi

Varmernes temperaturer skal angives. Standardindstillingen er 177 °C (350 °F).
Sadan andres en indstillingsvaerdi:
1. Tryk pa den zone, som skal justeres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil veelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.
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2. Brug parameterrulleknapperne, og rul til SETPOINT (INDSTILLINGSVARDI).

0-12-08
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Billede 7-6 Skaermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling) med zone 1 valgt

1. Zonenummer 2. Valgtzone 3. Aktuel parameterveerdi 4. Parametertype
5. Parameterrulleknapper 6. Knappen Valg alle 7. Knappen Ryd alle 8. Knappen Blokér

3. Tryk pd SETPOINT (INDSTILLINGSVARDI), hvorefter der dbnes et vindue med et
numerisk tastatur.

0123456789

Billede 7-7 Vindue med numerisk tastatur

1. Knappen Enter
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Indtast den nye procentdel, og tryk pa Enter.

Operatgren kan ogsa foje til eller traekke fra den aktuelle indstillingsveerdi ved at
indtaste tallet og derefter trykke pa knappen + eller -. Hvis du for eksempel vil fgje

4 grader til de valgte zoners indstillingsvaerdi, skal du trykke pa knappen 4 efterfulgt
af knappen +.

Tryk pa OK.

7.2.2  Aktivering eller deaktivering af en zone

Neo2 gor det muligt for operatgren at indstille hver zone til On (Til) eller Off (Fra). Zoner,
som er On (Til), anvender strgm pa varmeren, og zoner, som er Off (Fra), ger ikke.

Det kan vaere ngdvendigt at kere en form med én eller flere zoner slaet fra.

Sadan slas en zone fra:

1.

Tryk pa den zone, som skal justeres, pa skaermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil vaelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter
de bliver markeret.

Brug parameterrulleknapperne, og rul til ZONE.

Tryk pa ON (TIL) eller OFF (FRA) for at skifte de valgte zoner fra ON (TIL) til OFF (FRA) eller
omvendt.

Tryk pa OK.

7.2.3  Andring af zoneregulering

Hver zone i Neo2 kan kare i én af to kontroltilstande: Automatisk (lukket kredslgb) eller
Manuel (3bent kredslgb). Dette kaldes zoneregulering.

Der skal angives en kontroltilstand for hver zone. Standardindstillingen er AUTO
(automatisk).

Sadan a&ndres zonereguleringen:

1.

Tryk pa den zone, som skal justeres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil vaelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

Brug parameterrulleknapperne, og rul til REGULATION (REGULERING).

Tryk pa REGULATION (REGULERING) for at skifte de valgte zoner fra AUTO
(AUTOMATISK) til MANUAL (MANUEL) eller omvendt.

Tryk pd OK.
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7.2.4  Andring af indstillingsvaerdien for standby

Det er maske ngdvendigt at seenke temperaturerne i formen i en periode. Neo2 giver
operatgren mulighed for at ggre dette ved at trykke pa én knap uden at skulle eendre den
normale indstillingsveerdi. Indstillingsvaerdien for standby-temperatur for varmerne skal
angives; denne vaerdi bruges, nar der trykkes pa knappen STANDBY. Standardindstillingen
er 121 °C (250 °F).

VIGTIG!

Hvis du indtaster en veerdi pa 0, saettes de valgte zoner i tilstanden NO CHANGE (---) (INGEN
ANDRING (---)). Nar zonerne er i denne tilstand, vil deres indstillingsveerdi ikke blive sendret,
nar der trykkes pa knappen STANDBY.

Sadan eendres indstillingsveerdien for standby:
1. Tryk pd den zone, som skal justeres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil veelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

2. Brug parameterrulleknapperne, og rul til STANDBY SETPOINT (INDSTILLINGSVARDI
FOR STANDBY).

Tryk pa STANDBY, hvorefter der abnes et vindue med et numerisk tastatur.
4. |Indtast den nye procentdel, og tryk pa Enter.

Operatgren kan ogsa foje til eller traekke fra den aktuelle indstillingsveerdi ved at
indtaste tallet og trykke pa knappen + eller -. Hvis du for eksempel vil fgje 4 grader til de
valgte zoners indstillingsveerdi, skal du trykke pa knappen 4 efterfulgt af knappen +.

BEMARK: Neo2 vil forblive i standby-tilstand, indtil du trykker pa knappen STANDBY
igen, eller indtil timeren for manuel standby udlgber, hvis den er indstillet.

7.2.5 Endring af indstillingsvaerdien for boost

Det er maske ngdvendigt at haeve temperaturerne i formen i en periode. Neo2 giver
operatgren mulighed for at ggre dette ved at trykke pa én knap uden at skulle zendre den
normale indstillingsvaerdi. Indstillingsveerdien for boost-temperatur for varmerne skal
angives; denne vaerdi bruges, nar der trykkes pa knappen BOOST. Standardindstillingen er
NO CHANGE (INGEN ANDRING), hvilket vises som en stiplet linje (---).

VIGTIG!

Hvis du indtaster en veerdi pa 0, saettes de valgte zoner i tilstanden NO CHANGE (---) (INGEN
ANDRING (---)). Nar zonerne er i denne tilstand, vil deres indstillingsvaerdi ikke blive a&endret,
nar der trykkes pa knappen BOOST.

Sddan andres en indstillingsveerdi for boost:
1. Tryk pad den zone, som skal justeres, pa skaeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil vaelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.
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2. Brug parameterrulleknapperne, og rul til BOOST SETPOINT (INDSTILLINGSVARDI FOR
BOOST).

3. Brugdet numeriske tastatur til at indtaste den nye indstillingsvaerdi, og tryk derefter pa
Enter.

Operatoren kan ogsa fgje til eller traekke fra den aktuelle indstillingsveerdi ved at
indtaste det @nskede tal og derefter trykke pa knappen + eller -. Hvis du for eksempel vil
foje 4 grader til de valgte zoners indstillingsveerdi, skal du trykke pa knappen 4 efterfulgt
af knappen +.

BEMARK: Neo2 vil forblive i boost-tilstand, indtil du trykker pa knappen BOOST igen,
eller indtil timeren for manuelt boost udlgber, hvis den er indstillet.

7.3  Justering af avancerede parametre

Dette afsnit beskriver, hvordan du indstiller mere avancerede parametre som f.eks. alarm- og
afbrydelsesband, sensortildeling, slave-zoner og PID.

7.3.1  Navngivning af en zone

Sddan navngives en zone:
1. Tryk pad den zone, som skal justeres, pa skaeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil veelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

Brug parameterrulleknapperne, og rul til NAME (NAVN).
Tryk pa NAME (NAVN), hvorefter vinduet med tastaturet dbnes.
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Billede 7-8 Vindue med tastatur

1. Knappen Enter

TIP JNOZZ SFRLIJHFLD

4.

Indtast navnet, eller vaelg et af de foruddefinerede navne.
Du kan hgjst bruge 12 tegn.

For at nummerere dem automatisk skal du trykke pa AUTO #. Brug af denne knap
gemmer navnet og giver automatisk de valgte zoner et nummer.

Tryk pd OK.

7.3.2  Andring af alarmbandet

Antallet af grader over eller under indstillingsveerdien, fgr der startes en alarm, skal angives.
Standardindstillingen er 17 °C (30 °F).

BEMARK: Neo2 skal veere i tilstanden Advanced (Avanceret) for at zendre denne indstilling.

Se afsnit 4.2.1.

Sadan aendres alarmbandet:

1.

Tryk pa den zone, som skal justeres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil vaelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

Brug parameterrulleknapperne, og rul til ALARM.
Tryk pd ALARM, hvorefter der dbnes et vindue med et numerisk tastatur.
Indtast den nye veerdi, og tryk derefter pa Enter.

Operatgren kan ogsa foje til eller traekke fra den aktuelle vaerdi ved at indtaste tallet og
derefter trykke pa knappen + eller -. Hvis du for eksempel vil fgje 4 grader til de valgte
zoners alarmband, skal du trykke pa knappen 4 efterfulgt af knappen +.

Andring af alarmbandet
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Eksempel pa alarm: Indstillingsvaerdi = 350 °F, ALARM = 30 °F

Ved 381 °F eller 319 °F udlgses alarmen. Hvis den normale indstillingsveerdi aendres til 400 °F,
udlgses alarmen ved 431 °F eller 369 °F. Indstillingen vises altid som en veerdi over og under
den aktuelle indstillingsvaerdi.

7.3.3  Andring af afbrydelseshbandet

Antallet af grader over eller under indstillingsvaerdien skal angives for at starte en alarm og
stoppe systemet. Standardindstillingen er 28 °C (50 °F).

BEMARK: Neo2 skal veere i tilstanden Advanced (Avanceret) for at aendre denne indstilling.
Se afsnit 4.2.1.

Sadan andres afbrydelsesbandet:
1. Tryk pa den zone, som skal justeres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil veelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

2. Brug parameterrulleknapperne, og rul til ABORT (AFBRYD).
Tryk pa ABORT (AFBRYD), hvorefter der dbnes et vindue med et numerisk tastatur.
Indtast den nye vaerdi, og tryk derefter pa Enter.

Operatoren kan ogsa fgje til eller traekke fra den aktuelle vaerdi ved at indtaste tallet og
trykke pa knappen + eller -. Hvis du for eksempel vil fgje 4 grader til de valgte zoners
afbrydelsesband, skal du trykke pa knappen 4 efterfulgt af knappen +.

Eksempel pa afbrydelse: Indstillingsvaerdi = 350 °F, Afbrydelse = 50 °F

Ved 401 °F eller 299 °F udlgses alarmen, og systemet stoppes. Hvis den normale
indstillingsvaerdi aendres til 400 °F, udlgses alarmen, og systemet stoppes ved 451 °F eller
349 °F. Indstillingen vises altid som en vaerdi over og under den aktuelle indstillingsvaerdi.

7.3.4 Zoneslave

Nogle af de mest sarbare komponenter i formen er termoelementerne. Hvis et termoelement
bliver defekt, udlgser Neo2 en alarm og viser en fejl pa skaermbilledet Alarm Status
(Alarmstatus) for den bergrte zone. Pa dette tidspunkt er der tre muligheder:

1. Stop sprgjtestabningen, fjern formen, og afhjzlp fejlen. Dette er maske ikke @nskeligt
eller muligt.

2. Skift zonen til manuel kontroltilstand, og fortsaet med at arbejde. Dette indebaerer visse
begraensninger, da tilstanden Manual (Manuel) ikke kan kompensere for a&ndringer i
processen, som bergrer varmerens effektbehov, f.eks. forskydningsvarme.

3. Seet den defekte zone til slave for en anden. Pga. symmetrien i designet af
varmkanalforme er der ofte andre zoner, som har termiske egenskaber, der ligner den
defekte zones egenskaber meget. Neo2 kan anvende effekten fra en fuldt
funktionsdygtig zone pd zonen med det defekte termoelement. Det betyder, at alle
&ndringer i behandlingen, som bergrer varmernes effektkrav automatisk anvendes pa
den defekte zone. Det svarer til, at man reparerer det defekte termoelement uden
overhovedet at dbne formen.
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7.3.4.1 Auto-slave-funktionen

Hvis et termoelement bliver defekt, mens formen er i drift, overtager auto-slave-funktionen i
Neo2. Neo2 overvager konstant varmerne i formen og gemmer sammenlignelige data. Disse
data bruges til at vaelge et naesten identisk master/slave-forhold for hver zone i formen. Hvis
et termoelement bliver defekt, vil Neo2 udlgse en alarm og vise fejlen pa skeermbilledet
Home (Start) for den bergrte zone.

Takket vaere gemte sammenlignelige data ved systemet, hvilken zone den defekte zone skal
veere slave for, sa den fortsat fungerer i kontroltilstanden lukket kredslgb. P4 skeermbilledet
Home (Start) vil nummeret pa de zoner, som automatisk er blevet gjort til slaver, skifte
mellem slave-zonenummeret og master-zonenummeret.

7.3.4.2 Sadan bruger man auto-slave-funktionen

Det eneste krav er, at operateren kan se fejlen og fjerne og nulstille alarmen. Sa snart det er
gjort, vil slavedataene blive permanent gemt for den pagaldende zone.

Nar en zone er blevet gjort til slave, vil navn og nummer pa de zoner, som automatisk er
blevet gjort til slaver, skifte mellem slave-zonenummeret og master-zonenummeret pa
skaermbilledet Zone Data (Zonedata). Navnet og nummeret pa master-zonen vises i blat.

Hvis auto-slave-funktionen ikke kan finde en partner, der passer, gar den videre til funktionen
AMC (Automatic Manual Control). AMC tillader systemet automatisk at skifte den darlige
zone til tilstanden Manual (Manuel).

7.3.4.3 Manuel @ndring af en zone til slave for en anden zone

Hvis et termoelement er ved at blive defekt, kan det manuelt seendres til slave for en anden
zone, for det svigter helt.

BEMARK: Neo2 skal veere i tilstanden Advanced (Avanceret) for at zendre denne indstilling.
Se afsnit 4.2.1.

Sadan saetter man manuelt en zone til slave for en anden:
1. Tryk pd den zone, som skal eendres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil vaelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

2. Brug parameterrulleknapperne, og rul til SLAVE.
3. Tryk pa SLAVE, hvorefter der abnes et vindue med et numerisk tastatur.

4. Indtast det zonenummer, som den defekte zone skal ggres til slave for, og tryk derefter
pa Enter. Sorg for at veelge en zone med lignende egenskaber for varmer; gor ikke en
manifoldzone til slave for en spidszone. En zone kan ikke saettes til slave for sig selv; hvis
du forseger det, vil Neo2 ignorere det.

Nar slaven for en zone ikke leengere er ngdvendig, skal du trykke pd SLAVE og indtaste
0 i vinduet med det numeriske tastatur, hvorefter tildelingen forsvinder (--).

5. Tryk pd OK.

Auto-slave-funktionen
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7.3.5 Andring af sensortildeling

Funktionen Sensortildeling gar det muligt for operatgren at tildele ethvert termoelement til
at kontrollere enhver varmer. Dette er vigtigt i tilfaelde, hvor termoelementer eller varmere i
formen er forkert ledningsfart.

For eksempel kan varmer nr. 1 vaere tilsluttet til termoelement nr. 5, og varmer nr. 5 kan vaere
tilsluttet til termoelement nr. 1. | dette tilfeelde kan operatgren manuelt skifte
termoelementets input ved at @endre sensortildelingen. Standardindstillingen er, at sensor 1
svarer til varmer 1.

BEMARK: Neo2 skal veere i tilstanden Advanced (Avanceret) for at eendre denne indstilling.
Se afsnit 4.2.1.

Sadan a&ndres zonesensortildelingen:
1. Tryk pa den zone, som skal aendres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil veelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

Brug parameterrulleknapperne, og rul til SENSOR.

Tryk pa SENSOR, hvorefter der abnes et vindue med et numerisk tastatur.
Indtast nummeret pa sensoren for denne zone, og tryk derefter pa Enter.
Tryk pa OK.

LA S O

7.3.6  Andring af PCM-indstillingen (Priority Control Mode)

Hvis der er en defekt under normal drift, vil softwaren pa alle mader forsgge at omga
problemet. Hvis dette er umuligt, initieres en nedlukningssekvens. Hvis dette forekommer,
skal operatgren angive, hvad der skal lukkes ned.

Hvis der opstar en afbrydelse, nar PCM er sat til ZONE, vil styreenheden kun sla den defekte
zone fra og fortsaette med normal drift i alle andre zoner. Hvis PCM er sat til SYSTEM, vil
styreenheden lukke ned for al effekt til formen (hvis defekten forekommer i denne zone).
PCM kan skelne mellem zoner, saledes at en zone maske kun vil sla sig selv fra, mens en
anden vil lukke styreenheden ned. Hvad operatgren indstiller dette til, afhaenger af zonen og
af, hvor kritisk det er for formen. Normalt er kaviteterne indstillet til Zone, og manifolderne er
indstillet til System. Standardindstillingen er SYSTEM pa alle zoner.

BEMARK: Kontrollér, at det aktuelle sikkerhedsniveau er tilladt, for at udfgre denne
eendring.

Sadan &ndres PCM-indstillingen:

1. Tryk pa den zone, som skal aendres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).
2, Brug parameterrulleknapperne, og rul til PCM.

3. Tryk pa PCM for at skifte de valgte zoner fra SYSTEM til ZONE eller omvendt.

4. Tryk pa OK.
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7.3.6.1 Valgfrit digitalt PCM-output

Hvis den digitale outputfunktion PCM er aktiveret, aktiveres den KUN, hvis en zone indstillet
til System oplever en afbrydelsestilstand. Den forbliver i denne tilstand, indtil PCM-fejlen
nulstilles. Se afsnit 11.3.3 vedrgrende tilslutninger.

7.3.7  Endring af AMC-indstillingen (Automatic Manual Control)

Hvis et termoelement bliver defekt under normal drift, kan softwaren automatisk anvende en
manuel procentdel af udgangseffekten pa varmeren baseret pa oplysninger, der er
indsamlet, for termoelementet blev defekt. Denne funktion kaldes AMC.

Hvis et termoelement bliver defekt, og AMC er ON (Yes) (TIL (Ja)), eendrer styreenheden den
defekte zone til tilstanden Manual (Manuel) og indstiller en manuel effekt baseret pa den
tidligere registrerede gennemsnitlige effekt til den pagaeldende varmer. Hvis AMC er OFF
(No) (FRA (Nej)), springer kontrollen til PCM og udferer den angivne opgave.
Standardindstillingen er ON (TIL) for alle zoner.

BEMARK: Kontrollér, at det aktuelle sikkerhedsniveau er tilladt, for at udfgre denne
2&ndring.

Sddan a&endres AMC-indstillingen:

1. Tryk pad den zone, som skal aendres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).
2. Brug parameterrulleknapperne, og rul til AMC.

3. Tryk pd AMC for at skifte de valgte zoner fra YES (JA) til NO (NEJ) eller omvendt.
4., Tryk pa OK.

7.3.8 Endring af indstillingen for effektgraense

Indstillingen for effektgraense ger det muligt for operatgren at indstille den maksimale
maengde af effekt, som kan leveres til varmerne. Standardeffektgraensen for alle zoner er
100%.

Sadan andrer man indstillingen for effektgraense for en zone:
1. Tryk pa den zone, som skal justeres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil veelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

Brug parameterrulleknapperne, og rul til POWER LIMIT (EFFEKTGRANSE).

Tryk pa POWER LIMIT (EFFEKTGRANSE), hvorefter der dbnes et vindue med et numerisk
tastatur.

Indtast den nye veerdi, og tryk derefter pa Enter. Intervallet er 0 til 100%.
Tryk pa OK.

Valgfrit digitalt PCM-output
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7.3.9  Andring af indstillingen for jordfejl

I nogle tilfeelde er det maske ikke n@dvendigt at kontrollere for jordfejl pd visse zoner. Neo2
har mulighed for at sla kontrol af jordfejl fra pa en eller flere zoner i systemet.
Standardindstillingen er YES (JA) pa alle zoner, hvilket betyder, at alle zoner kontrollerer for
jordfejl, hver gang der trykkes pa startknappen.

BEMARK: Kontrollér, at det aktuelle sikkerhedsniveau er tilladt, for at udfgre denne
andring.

Sadan aendres en indstilling for jordfejl:
1. Tryk pa den zone, som skal aendres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).
2. Brug parameterrulleknapperne, og rul til GROUND FAULT (JORDFEJL).

3. Tryk pd GROUND FAULT (JORDFEJL) for at skifte de valgte zoner fra YES (JA) til NO (NEJ)
eller omvendt.

4. Tryk pa OK.

Se afsnit 10.2 for at fa flere oplysninger om Neo2's avancerede jordfejlssystem.

7.3.10 Andring af indstillingen for kontrolmetode for udgangseffekt

| styresystemer for varmkanalprocesser er der to tankeretninger hvad angar den made,
hvorpa effekten skal skiftes til varmerne. Der kan vaelges mellem Kontrol af nulgennemgang
eller Kontrol af fasevinkel. Hver metode har sine fordele og ulemper, men i praksis giver de
resultater, der ligner hinanden meget. Kun du selv kan beslutte, hvilken metode der opfylder
dine behov.

Neo2 er sa fleksibel, at den kan kgre hver individuel zone i hver tilstand: Kontrol af
nulgennemgang eller Kontrol af fasevinkel. Standardindstillingen er Z/C (nulgennemgang)
for alle zoner.

BEMARK: Neo2 skal veere i tilstanden Advanced (Avanceret) for at zendre denne indstilling.
Se afsnit 4.2.1.

Sddan a&ndres en zones outputkontrol:
1. Tryk pa den zone, som skal aendres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil vaelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

2. Brug parameterrulleknapperne, og rul til OUTPUT CONTROL (OUTPUTKONTROL).

Tryk pd OUTPUT CONTROL (OUTPUTKONTROL), hvorefter de valgte zoner skifter fra
Z/C (nulgennemgang) til P/A (fasevinkel).

4., Tryk pd OK.
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7.3.11 PID-kontrol

Neo2 giver operatgren valget mellem at bruge ART (automatisk tuning) eller et PID-program
(manuel tuning). Standardindstillingen er ART pa alle zoner. Fglgende vil give en klar og
enkel ikke-matematisk forklaring af de forskellige kontroltermer (P, | og D).

7.3.11.1 Proportional del (P)

Det primaere formal med den proportionale del af kontrolalgoritmen er at skabe balance
mellem maengden af energiinput og det, som tabes i processen og omgivelserne.

Dette opnas ved at justere udgangseffekten, sa den er lig med den, som er ngdvendig for
processen. Hvis procestemperaturen stiger, falder effekten, og pa samme made stiger
effekten, hvis procestemperaturen falder. Neo2 arbejder pa denne mdde, som kaldes
omvendt virkende kontrol.

Det proportionale band placeres normalt symmetrisk omkring indstillingsveerdien, dvs. ved
50% effekt (Billede 7-9). Som en falge heraf vil procestemperaturen ikke vaere det samme
som indstillingsvaerdien, hvis procestemperaturen kraever andet end 50% effekt for at
forblive stabil.

100

Output power (%
80

Temperature

50° proportional band

Billede 7-9 Proportional del

BEMARK: Den proportionale del forsager IKKE at opretholde den faktiske temperatur ved
indstillingsvaerdien kun for at opna en stabil proces.

Den proportionale del defineres som en procentdel effekteendring pr. grad Celsius, som er
det omvendte af det proportionale band og kaldes forstaerkning. Hvert P-ciffer
repraesenterer 0,25% effektaeendring pr. grad.

Hvis der f.eks. er valgt en P-vaerdi pa 10, leegges der 2,5% effekt til/traekkes der 2,5% effekt fra
(10x0,25) den eksisterende effektvaerdi, for hver grad procestemperaturen flytter sig veek fra
indstillingsvaerdien.

Derfor vindes eller tabes der mere effekt for en bestemt temperaturaendring, jo storre tallet
er.
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Hvis forsteerkningen er for hgj, fordrsager sma temperaturaendringer store aendringer i
effekten, som igen forarsager stgrre temperaturaendringer osv., hvilket til sidst resulterer i, at
procestemperaturen bliver ustabil og svingende. Hvis forstaerkningen er for lav, skaber sma
&ndringer i temperaturen utilstraekkelig effekt til at ®endre dem, og temperaturen vil variere
vilkarligt.

7.3.11.2 Integral del (1)

Det primaere formal med den integrale del er at holde den faktiske temperatur ved
indstillingsvaerdien. Dette opnas ved at flytte placeringen af det proportionale band i forhold
til indstillingsvaerdien, sa den korrekte maengde effekt leveres til at opretholde en stabil
proces ved indstillingsvaerdien.

For at flytte det proportionale band beregner Neo2 forskellen mellem den faktiske
temperatur og indstillingsveerdien. Denne veerdi (fejlsignal) bruges derefter til at placere det
proportionale band i forhold til indstillingsvaerdien.

Det proportionale band flyttes ikke med det samme, men flyttes gradvist (integralt) over en
bestemt tidsperiode. Det er vigtigt, at denne periode er lang nok til at sikre, at processen kan
folge virkningerne af denne effekteendring.
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Billede 7-10 Integral del

Den integrale del angives som vaerende gentagelser pr. minut, hvor hvert ciffer
reprasenterer 0,25 gentagelser pr. minut.

Hvis man f.eks. forestiller sig et fast fejlsignal og vaelger en I-vaerdi pa 10, hvilket svarer

til 2,5 (10 x 0,25) gentagelser pr. minut, vil effekten blive a&ndret med en vaerdi, der svarer til
fejlsignalet 2,5 gange pr. minut og blive gentaget hvert minut derefter, eller hvert 24. sekund.
Derfor: Jo storre I-veerdi, jo flere gentagelser pr. minut, og som felge heraf vil systemet
reagere hurtigere pd @&ndringer i den faktiske temperatur.

Hvis I-vaerdien er for hgj, vil effekten aendres hurtigere, end processen kan fglge med til. Sa
vil det proportionale band vzere placeret forkert, nar procestemperaturen nar
indstillingsvaerdien. Dette forarsager yderligere temperaturfejl i den modsatte retning, og
effekten sendres, hvilket til sidst resulterer i, at procestemperaturen svinger og bliver ustabil.

Hvis vaerdien er for lav, kan procestemperaturen veere stabil ved indstillingsveerdien, fordi
den er for langsom til at falge de normale variationer i processen.
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7.3.11.3 Derivativdel (D)

Den derivative dels funktion er at standse alle hurtige aendringer i procestemperaturen,
og den er beregnet pa at minimere oversving og undersving. Dette opnas ved at aendre
effekten, sa den gar i modsat retning af temperatureendringen.

Den derivative del er kun aktiv ved zendringer af procestemperaturen og har en stgrre effekt,
jo hurtigere temperaturen aendrer sig.

Den derivative del angives til at veere procentdelen af effektaendring pr. °C pr. sekund. Hvert
D-ciffer svarer til 0,25% effekt pr. °C pr. sekund.

Hvis man f.eks. antager, at der er en fast a&ndring i temperaturen pa 1 °C pr. sekund og en
D-veerdi pa 100, vil der ske en gjeblikkelig eendring af effekten pa 25% (100 x 0,25% pr. °C pr.
sekund). Derfor: Jo hgjere D-veerdien er, jo storre er effektaendringen for en bestemt
2ndringshastighed for temperaturer.

Hvis D-vaerdien er sat for hgijt, vil sma sendringer i temperaturen fordrsage store andringer i
effekten, hvilket fordrsager sterre aendringer i temperaturen osv.

Hvis D-vaerdien er for lav, kan der forekomme uacceptabelt oversving eller undersving.

7.3.11.4 Typiske PID-vaerdier

Folgende er en liste over nogle typiske PID-vaerdier.

Tabel 7-1 Typisk liste over PID-vaerdier

P I D Type Eksempel
015 010 002 Hurtig Folere eller varmere med internt monterede
- termoelementer
050 020 000 Hurtig
020 010 000 Hurtig
015 015 000 Hurtig
020 007 100 Medium | Fglere eller varmere med internt monterede
3 termoelementer (starre masse)
020 005 200 Medium
100 003 000 Langsom | Manifolder eller varmere med eksternt
monterede termoelementer
075 003 150 Langsom

7.3.11.5 Mulige arsager til svingning

Det er muligt at indstille kontroltermerne ukorrekt og dermed fremkalde en svingning.
Folgende er de mest almindelige arsager:

Tabel 7-2 Mulige arsager til svingning

Arsag Beskrivelse
"P" er for stor Effekteendringen er for stor pr. °C temperaturaendring.
"I" er for stor Effekten aendres for hurtigt, til at processen kan fglge med.

Derivativ del (D)
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Tabel 7-2 Mulige arsager til svingning (Fortsat)

Arsag Beskrivelse
"D" er for stor Trin i effektaendring er for store for ®endringshastigheden for temperaturen.
Forskydning Et vigtigt punkt, som ofte overses, er virkningen af forskydning i materialet,

ndr det passerer gennem indlgbsomréddet. Dette kan fa temperaturen til at
stige mere end 33 °C (60 °F) under alvorlige betingelser. Hvis der derfor
forekommer store temperaturudsving under stebningen, er det veerd at
medregne denne variation i stebecyklustiden. Da styreenheden ikke kan
initiere yderligere afkoling, er det kun muligt at minimere denne effekt ved
at veelge de rigtige PID-termer.

7.3.12 EAndring af PID-veerdier

Sommetider kan det veere ngdvendigt at justere P-, |- eller D-veerdierne for bedre at styre
temperaturen af varmerne i formen. Se Kapitel 7-1 for en liste over typiske PID-vardier.
Standardindstillingerne er "P"-veerdi pa 20, "I"-vaerdi pd 4 og "D"-veerdi pa 2. Mindst én zone
skal veere indstillet til PID for at fa adgang til parametrene.

BEMARK: Neo2 skal veere i tilstanden Advanced (Avanceret) for at zendre denne indstilling.
Se afsnit 4.2.1.

Sadan aendres en P-, I- eller D-veerdi:
1. Tryk pad den zone, som skal justeres, pa skaeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil vaelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

Brug parameterrulleknapperne, og rul til P, I eller D.

Tryk pd P, I eller D, hvorefter der dbnes et vindue med et numerisk tastatur.
Indtast tallet, og tryk derefter pa Enter.

Tryk pa OK.

v s W

7.4  ACTIVE REASONING Technology — Definition

Den videnskab, som gar ud pa at anvende mikroprocessorbaserede kontrolsystemer pd
automatisk beslutningstagning. En kontrolmetode, som er rettet mod en aktiv eller
kontinuerlig indlaeringsproces, som er tolerant over for fejlfunktioner og ukorrekt drift ved
med vilje at omga ukorrekt drift eller fejl.
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7.4.1 Baggrund

Active Reasoning er et udtryk, vi har skabt for at beskrive, hvad Neo2 gar under drift, hvilket
netop er at reesonnere aktivt. | 1990 satte vi os for at udvikle det farste intelligente system til
kontrol af varmkanaler. 1 1992 blev de forste ART-systemer udsendt. | drenes Igb har vi
forbedret og finindstillet ART, og i dag er det stadig den fgrende varmestyringsteknologi i
branchen for styring af varmkanaler.

7.4.2 Sadan gor teknologien

ART-software kombineret med integreret hardware udbreder oplysninger og foretager
bedre procesbeslutninger, end alle andre styreenheder til modulaert enkelt input/output
kan. Muligheden for, at alle zoner kan kommunikere med hinanden og forsta virkningen af
denne kommunikation, er altafgerende. Fuldsteendig automatisk kontrol er én fordel. Nar
Neo2 starter op, ser styringen pa alle zoner hver for sig og derefter pa sammenligninger
mellem alle zoner, hvorefter den bestemmer kommunikationen mellem dem. Den tester for
jordfejl individuelt og som et hele. Den opretter derefter de ngdvendige processer for
udbagning og soft start, sa formen bliver opvarmet rigtigt og jeevnt.

7.4.3 Kontrolmetode

Brugen af ART til kontrol eliminerer de opgaver, der er forbundet med at bruge selvtuning
eller "automatisk" tuning af PID-, PIDD- eller PPID-algoritmer. ART udferer alle disse opgaver
uden behov for manuel indgriben. ART er baseret pa kontrolalgoritmer, som ved brug af
fuzzy logik udfarer alle funktioner, ligesom en normal PID-kontrol ville gare det. Men ART er
langt bedre pga. dens evne til at se hele billedet og automatisk tilpasse sig varmerens
individuelle egenskaber.

7.4.4 Endring af kontrollen fra PID til ART

Neo2 kan automatisk justere kontrolalgoritmen, sa den passer til forskellige krav til varmere.
Denne kontrolmetode kaldes ART. ART er standardkontrolmetoden.

BEMARK: Neo2 skal veere i tilstanden Advanced (Avanceret) for at zendre denne indstilling.
Se afsnit 4.2.1.

Sadan andres en zone fra ART til PID:
1. Tryk pad den zone, som skal aendres, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil vaelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

2. Brug parameterrulleknapperne, og rul til ART/PID.
Tryk pa ART/PID, hvorefter de valgte zoner vil skifte fra ART til PID.
Tryk pa OK.
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7.4.5 Hvornar skal man bruge den manuelle ART-funktion

Hvis der sker en eendring i en bestemt zone, som f.eks. udskiftning af et varmeelement eller
et termoelement, skal ART-parametrene for den pagaeldende zone maske nulstilles. Darlig
kontrol over zonen kan ogsa fa operatgren til at tage denne beslutning. F.eks. svinger
temperaturerne maske konstant over og under indstillingsveerdien, men udlgser ikke en
alarm. Dette ma ikke forveksles med forskydningsvarme fra materialet, som viser sig som
pludselige forggelser i temperaturen uden undersving.

Nar ART keres manuelt pa en zone, sletter Neo2 sin vidensbase pa den pageeldende zone og
genberegner styringsprocessen. Det gemmer derefter disse data og bruger dem til at
beregne den rigtige udgang til den bedste kontrol af denne zone ved indstillingsvaerdien.
Veer varsom med brugen af denne funktion, og tillad kun hgjt kvalificerede personer at bruge
den.Formstgbningen kan gd i std, hvis man ka@rer ART pad flere zoner pd én gang, men det sker
sjeeldent. Det er bedst at kere ART pa en zone, som er ved indstillingsvaerdien.

7.4.5.1 Sadan kerer man ART pa en zone

Nar Neo2 kerer en form for ferste gang, udferer det automatisk ART-processen pa alle zoner,
hvor ART er valgt. Hvis en bestemt zone ikke karer korrekt, ndr den har naet sin
indstillingsvaerdi, kan ART kares manuelt pa den pagaldende zone. Systemet skal kare, og
ART skal veere valgt for den pdgeeldende zone pa skeermbilledet PID/ART. Hvis zonen
tidligere havde ART valgt, vises ART pa zoneknappen. Hvis den aldrig har haft ART valgt, viser
zoneknappen NO ART (INGEN ART).

BEMARK: Neo2 skal veere i tilstanden Advanced (Avanceret) for at eendre denne indstilling.
Se afsnit 4.2.1.

BEMARK: Systemet skal veere i tilstanden K@R, for en zone kan ART'es igen.
Sadan ART'es en zone:
1. Tryk pa den zone, som skal ART'es, pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).

Hvis du vil veelge mere end én zone, skal du trykke pa de yderligere zoner, hvorefter de
bliver markeret.

2. Tryk pa Re-ART (Gen-ART), hvorefter indstillingsprocessen vil begynde pa de valgte
zoner.

Under ART-processen vises falgende pa zonedataknapperne:

« Layout med 6 zoner — zonenummer, zonenavn og ART i midten af knappen.
« Layout med 12 zoner - zonenummer, zonenavn og ART i midten af knappen.
« Layout med 24 zoner - zonenummer og ART i midten af knappen.

« Layout med 48 zoner - zonenummer og ART i midten af knappen.

Den tid, det tager at ART'e en zone, afhaenger af den tid, det tager for varmeren at varme
op. Sma varmere vil veere hurtigst, og store manifoldvarmere vil vaere la&engere om det.
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Kapitel8  Formdiagnosticering

Sa leenge varmkanalstgbning har eksisteret, har det vaeret langsommeligt og besveerligt at
diagnosticere formproblemer. Hvis arbejdet ikke udfgres ordentligt, eller hvis
diagnosticeringsresultatet ignoreres, er der stor sandsynlighed for, at slutproduktet bliver
defekt, ndr det monteres i en maskine.

8.1 Formtest

Ell a0
Hilda W

01 02 03 04 05 06
00:10 | 00:10 | o010 | 00:10 | oco:to | 00:10 || dESTe
off | off | off | oFf | oFf | oFF

07 08 09 10 11 12
00:10 | oo:10 | oo:10 | oo:10 | oo:10 | oo:10 “.P.-."‘E"

13 14 15 16 17 18 1)

19 20 21 22 23 24

Billede 8-1 Skaermbilledet Mold Test (Formtest)
1. Knappen Valg alle 2. Knappen Ryd alle
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8.1.1

Funktionsknap

Beskrivelse

Zone Viser zonenummeret og status for test/resultat.
. Gra — Zonen er slaet fra eller ikke valgt til test.
. Gul - Zonen er ved at blive testet eller er valgt til test.
. Rod - Testen er feerdig, og zonen dumpede en eller flere tests.
. Gron - Testen er faerdig, og zonen bestod alle tests.
TEST RESULTS Viser resultaterne fra den sidste test.
(TESTRESULTATER)
DELAY TIME Bruges til at justere forsinkelsestiden mellem én zone, som fuldferer test,
(FORSINKELSESTID) og den naeste, som starter.
= Rydder alle de valgte zoner.
Vealger alle de valgte zoner.
OK Lukker skaermbilledet Test.

Udfarelse af en formtest

Folg nedenstdende trin for at kgre en automatiseret formdiagnosticeringstest.

1. Renggr omradet, for du tilslutter strem til styreenheden eller formen. Fjern eventuelle
rester eller veesker fra det omgivende omrade.

PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af udstyret - stol ikke pa, at formens kabler
indeholder en jordforbindelse. Forbind et jordkabel til formens jordstik pa Altanium-

mainframen.

2. Afhensyn til din sikkerhed ber du kontrollere, at styreenheden og formen benytter den
samme jordforbindelse.

3. Efterse alle formens ledningsforbindelser en ekstra gang for at kontrollere, at de er
isolerede, at de ikke har flossede ender, og at isoleringen ikke er beskadiget.

4. Hvis du anvender termoelement- og streamkabler, skal de tilsluttes fra styreenheden til
formen, og du skal kontrollere, at de passer ordentligt.

5. Tilslut Altanium-mainframen til hovedafbryderen, og taend for hovedafbryderen.

Indlzes en formopsaetning, for du kerer formtesten.

7. Kontrollér, atderertaendtforde zoner, du vil teste. Zoner, der ikke er teendst, vil ikke blive

testet.
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Pa skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa Mold Test (Formtest).
BEMARK: Funktionen Formtest kan udfgres, mens systemet er stoppet.

Tryk pad den zone, du vil teste.

. Tryk pa RUN TEST (K@R TEST) pa skaermbilledet Mold Test (Formtest), hvorefter

diagnosticeringstesten vil begynde.

Testen kan stoppes nar som helst ved at trykke pa STOP TEST.

8.1.2 Indstilling af forsinkelsestid

Neo2 kan vente et vist stykke tid, for den gdr videre til at teste den naeste zone. Dette er
ngdvendigtivisse forme, da varmere nogle gange vil fortsaette med at varme op, leenge efter
at stremmen er sldet fra. Det er meget almindeligt i store manifolder. Hvis Neo2 gar i gang
med at teste den naeste zone, inden temperaturen i den forrige zone er holdt op med at stige,
kan det pavirke testresultaterne. Standardindstillingen er 10 sekunder. Der kan indstilles
forskellige forsinkelsestider for hver formopsaetning.

Sadan indstiller du forsinkelsestiden:

1.

2
3.
4

Tryk pa zonen eller zonerne for at tilfgje forsinkelsestiden.

Tryk pad DELAY TIME (FORSINKELSESTID). Vinduet med det numeriske tastatur vises.
Indtast forsinkelsestiden (MM:SS).

Tryk pa knappen Enter.

Indstilling af forsinkelsestid
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8.2 Testresultater

|
2
3
4
5
]
7
8
8
10
11
12

100 F
100 F
100 F
100 F
100 F
100 F
100 F
100 F
100 F
100 F
100 F
100 F

00:10
00:10
00:10
00:10
00:10
00:10
00:10
00:10
00:10
00:10
00:10
00:10

00:15
00:15
00:15
00:15
00:15
00:15
00:15
00:15
00:15
00:15
00:15
00:15

3.5A
3.5A
3.5A
35A
3.5A
3.5A
35A
3.5A
3.5A
35A
3.5A
3.5A

atonr
i | da

OK OK OK OK
OK OK OK OK
OK OK OK OK
OK OK OK OK
OK OK OK OK
OK OK OK OK
OK OK OK OK
OK OK OK OK
OK OK OK OK
OK OK OK OK
OK OK

OK OK

e | ronejard omfson oave | o

Billede 8-2 Skarmbilledet Mold Test Results (Resultater af formtest)

Funktionsknap

Beskrivelse

REWIRE (OMFORBIND)

Hvis Neo2 under testen finder termoelementer, som er forkert
forbundet, skal du trykke pa denne knap og godkende i
bekraeftelsesdialogboksen for at omforbinde termoelementerne
til den rigtige placering.

AMP, VOLT, WATT, OHM. 240V

Disse knapper veelger oplysningerne vist i den tilhgrende kolonne.

SAVE (GEM)

Gemmer aflesningerne af AMP, VOLT, WATT, OHM og 220V WATT
pa alle zoner i kolonnen LAST (SIDSTE) til fremtidig reference.

OK

Lukker skaermbilledet Test Results (Testresultater).

8.2.1 Visning af testresultater

Punkt

Beskrivelse

ZONE

Zonenummeret. Operatgren kan fa vist op til 12 zoner pa én side.
Hvis der er mere end 12 zoner, skal du bruge knappen PAGE (SIDE)
for at fa vist resten af zonerne.

TEMP

Den faktiske zonetemperatur, som afleeses fra termoelementet i
formen af Neo2.
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Punkt Beskrivelse
DELAY (FORSINKELSE) Bruges til at indstille en forsinkelsestid mellem zoner for at
muliggere afkgling. Standardindstillingen er 10 sekunder.
TIME (TID) Forlgbet testtid for zonerne.
LAST (SIDSTE) Aflaesningerne af AMP, VOLT, WATT, OHM og 220V WATT, som

blev gemt, sidste gang der blev kert en diagnosticering, og der
blev trykket pa knappen SAVE (GEM).

AMP De faktiske aflaeesninger af AMP, VOLT, WATT, OHM og ADJ WATT
for hver testet zone. Kolonneoverskriften vil skifte baseret pa de
oplysninger, som vises.

G/F Jordfejlsstatus for hver zone.

SEN Testresultaterne for termoelementets sensor for hver zone.
FUSE (SIKRING) Sikringstestresultaterne for begge sikringer pa hver zone.
WIRE (LEDNING) Resultaterne af termoelementets forbindelsestest.

8.2.2 Lagring af testdata til fremtidig reference

Du kan gemme testresultaterne for en form, sa du kan sammenligne dem med en anden test
pa et senere tidspunkt. For at ggre dette skal du gemme dem i den interne hukommelse pa
Neo2.

BEMARK: Hver formopsaetning kan lagre dens eget saet af gemte testdata.
Sadan gemmes testdata i den interne hukommelse:

«  Tryk pd SAVE (GEM), nar testen er fuldfert. Vaerdierne for alle zoner overferes til
kolonnen LAST (SIDSTE).

8.2.3 Automatisk omforbindelse af termoelement

Termoelementer kan ofte blive byttet om i en form ved en fejl, sa termoelementet til en
varmer ender med at vaere forbundet til en anden varmer, og omvendt.

Neo2-testen kontrollerer forbindelsen mellem termoelement/varmer og afger, om den er
korrekt eller ej. Nar testen er fuldfert, vil den give operatgren en mulig lasning til
omforbindelse og bede om bekrzeftelse. Operatgren kan veelge at ignorere eller acceptere
resultaterne. Hvis testprogrammet finder en zone med forkert forbindelse, vil det spgrge
operatgren, om han gnsker, at styreenheden skal omforbinde termoelementerne til det sted,
hvor det mener, de harer hjemme. Hvis testen fastslar, at et termoelement er forbundet med
den forkerte varmer, vil Neo2 vise oplysningerne under kolonnen WIRE (LEDNING).

Hvis termoelementet for varmer nr. 5 f.eks. var foroundet med varmer nr. 1 og omvendt, ville
Neo2 vise et 5-tal pa zone 1 og et 1-tal pa zone 5 under kolonnen WIRE (LEDNING).
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Hvis operatgren ikke har tid til at omforbinde formen fysisk:

1.
2.

Tryk pa og hold REWIRE (OMFORBIND) nede.

Godkend bekrzftelsesdialogboksen, hvorefter Neo2 automatisk vil gentildele
termoelementerne til den korrekte placering.

8.2.4 \Visning af data for ampere, volt, watt og ohm

Under diagnosticeringstesten maler Neo2 stremstyrken for hver varmer og viser veerdien
under kolonnen AMP. Det maler ogsa volt og beregner watt og ohm for hver varmer i formen.

Sadan far du vist data for ampere, volt, watt og ohm:

1.
2.
3.
4.

Tryk pa VOLT, hvorefter der vises afleesninger af volt i tabellen.
Tryk pa WATT, hvorefter der vises aflaesninger af watt i tabellen.
Tryk pa OHM, hvorefter der vises aflaesninger af ohm i tabellen.

Tryk pa AMP, hvorefter der vises aflaesninger af ampere i tabellen.

Ikke alle fabrikker er udstyret med den samme forsyningsspaending (240 VAC), men de fleste
specifikationer for watt-tal for varmere er baseret pa 240 volt. Hvis operatgren gnsker at vide,
hvad varmerens watt-tal ville vaere baseret pa 240 VAC, er dataene vist i kolonnen WATT en
ngjagtig gengivelse af varmerens faktiske watt-tal baseret pa dens forsyningsspaending.

Sadan ser du, hvad watt-tallet ville veere ved 240 volt:

Tryk pa 240V, hvorefter det justerede watt-tal vises baseret pa 240 VAC.
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Kapitel 9  Systemopsaetning og brugertilpasning

Dette kapitel forklarer, hvordan systemet konfigureres vha. skaermbillederne System Setup,
Advanced System Setup, Customize og Option (Systemopsaetning, Avanceret
systemopsaetning, Brugertilpasning og Funktioner).

9.1 Systemopsaetning

P3 skaermbilledet System Setup (Systemopsaetning) kan systemparametrene justeres. Tryk
pa SYSTEM SETUP (SYSTEMOPSATNING) pa skaermbilledet Home (Start) for at fa vist
skeermbilledet System Setup (Systemopsaetning).

01-12-09
12:00:00P

Billede 9-1 Skaermbilledet Setup (Opsaetning) — Basic (Grundleeggende)

9.1.1 Systemserienummer

Hver Neo2 har faet tildelt et unikt serienummer, for det forlader fabrikken. | tilfaelde af, at
operatgren har brug for at kontakte Husky, kan han blive bedt om at oplyse dette nummer.
Kun Huskys personale kan aendre dette nummer.
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9.1.2 Softwareversionsnummer

Versions- og buildnummeret for den anvendte Neo2-software samt versionen af USB-
styreenhed findes i midten af skeermbilledet. | tilfeelde af, at operatgren har brug for at
kontakte Husky med henblik pa service, kan teknikeren bede om at fa oplyst disse numre.
Dette er ikke en knap, og der sker ikke noget, ndr man trykker pa den.

9.1.3 System KWH

Dette felt viser labende de samlede kilowatttimer for systemet. Dette er kun til information.

9.1.4 Tilstandene Basic (Grundleggende) og Advanced (Avanceret)

Som beskrevet i Kapitel 4-Neo2-operatgrinterface har Neo2 to forskellige
operatgrinterfacetilstande: Basic (Grundleeggende) og Advanced (Avanceret). Tilstandene
Basic (Grundleeggende) og Advanced (Avanceret) kan aendres pa skeermbilledet Customize
(Brugertilpasning), sa de kun viser de gnskede zoneparametre.

Tilstanden Basic (Grundlaeggende) giver operatgren mulighed for at justere folgende
parametre: Setpoint, Zone On/Off, Regulation, Standby Setpoint og Boost Setpoint
(Indstillingsvaerdi, Zone til/fra, Regulering, Indstillingsvaerdi for standby og Indstillingsvaerdi
for boost).

Tilstanden Advanced (Avanceret) giver operatgren mulighed for at justere de
grundleeggende parametre plus: Alarm, Abort, Slave, Sensor, Output Control, AMC, PCM,
PID/ART, P, |, D, Re-ART, Ground Fault, Name, Power Limit, Min/Max Limits, Remote Standby
og Remote Boost (Alarm, Afbryd, Slave, Sensor, Outputkontrol, AMC, PCM, PID/ART, P, |, D,
Gen-ART, Jordfejl, Navn, Effektgraense, Min./maks. graenser, Fjernbetjent standby og
Fjernbetjent boost), hvis disse er konfigureret.

Alle Neo2-systemer leveres fra fabrikken i tilstanden Basic (Grundlaeggende).

9.1.5 Indstilling af enheder (°F eller °C)

Neo2 gor det muligt at fa vist temperaturen i enten Fahrenheit eller Celsius for alle zoner.
Standardindstillingen er Fahrenheit (°F).

Sadan &ndres enhederne:
1. Paskeaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa SYSTEM SETUP (SYSTEMOPSATNING).
2. Tryk pd °F / °C, hvorefter enhederne skifter fra °F til °C eller omvendt.
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9.1.6 Andring af klokkeslaet og dato

Dato og klokkeslaet kan andres pa systemet. Systemet kan vise dato og klokkeslaet i falgende
formater.

«  24timer og AA-MM-DD
«  12timer og DD-MM-AA

9.1.6.1 Andring af format for dato og klokkeslaet

Sadan sendres formatet for dato/klokkeslaet:

1. Paskaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa SYSTEM SETUP (SYSTEMOPSATNING).

2. Tryk pa TIME/DATE (KLOKKESLAT/DATO), hvorefter enhederne skifter fra formatet
12 timer til 24 timer eller omvendt.

9.1.6.2 Andring af dato

Sadan andres datoen:

1. Paskermbilledet Home (Start) skal du trykke pa SYSTEM SETUP (SYSTEMOPSATNING).

2. Tryk pd SET DATE (INDSTIL DATO).

MM-DD-YY
=[BRS

e
7 =
o[+l

Billede 9-2 Vindue til indtastning af dato

1. Knappen Enter

3. Indtast den nye dato.
4. Tryk pa Enter.

£ndring af klokkeslaet og dato
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9.1.6.3 Andring af klokkeslaet

Sadan aendres klokkeslaettet:
1. Paskaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa SYSTEM SETUP (SYSTEMOPSATNING).

2. Tryk pd SET TIME (INDSTIL KLOKKESLAT).

Billede 9-3 Vindue til indtastning af klokkeslaet

1. Knappen Enter

3. Indtast det nye klokkeslaet.
4. Tryk pd Enter.

9.1.6.4 Andring af AM og PM med et 12-timers ur

Knappen AM/PM bruges til at afggre tidspunktet pd dagen, nar 12-timers tidsformatet er
valgt. AM angives med et lille A, og PM med et lille P i feltet Klokkeslaet/dato.

Sadan aendres indstillingen af AM og PM:
o Tryk pa knappen AM/PM, hvorefter systemet vil skifte mellem de to parametre.

BEMARK: Denne knap er kun aktiv, hvis 12-timers tidsformatet er valgt.
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9.1.7 Justering af skaermens lysstyrke

Neo2 ger det muligt for operatgren at age eller reducere skaermens lysstyrke.
Sadan eges skaermens lysstyrke:

«  Tryk pa knappen + flere gange, indtil den gnskede lysstyrke er ndet.
Sadan reduceres skaermens lysstyrke:

«  Tryk pa knappen - flere gange, indtil den gnskede lysstyrke er ndet.

9.2  Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning)

| Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) kan yderligere systemparametre og
indstillinger justeres.

Det kraever en kode at fa adgang til skaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret
systemopsaetning). Kontakt Husky teknisk service for at fa koden til Advanced System Setup
(Avanceret systemopsaetning).

01-12-09
12:00:00P

Billede 9-4 Skaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopszetning)

Sadan far du adgang til skeermbilledet Advanced System Setup (Avanceret
systemopsaetning):

1. Tryk pad SYSTEM. Vinduet med det numeriske tastatur vises.

2. Indtast koden til skeermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning),
og tryk derefter pa Enter.
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9.2.1 Indstilling af graense for maks. temperatur

Knappen MAX TEMP LIMIT (MAKS. TEMP. GRANSE) indstiller greensen for over maksimal
temperatur for systemet. Denne vaerdi fortolkes som det antal grader over
indstillingsveerdien, hvor alarmen for maks. temperatur aktiveres.

Sddan indstilles graensen for maks. temperatur:

1. Paskaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) skal du trykke
pa MAX TEMP LIMIT (MAKS. TEMP. GRANSE). Vinduet med det numeriske tastatur vises.

01 23456789

- . 1
(1)

Billede 9-5 Vindue med numerisk tastatur

1. Knappen Enter

2. Indtastveerdien for antallet af grader over indstillingsvaerdien for maksimal temperatur.
Standardindstillingen er 111 °C (200 °F).

3. Tryk pa Enter.

9.2.2 Indstilling af jordfejl

Knappen GROUND FAULT (JORDFEJL) aktiverer eller deaktiverer test af jordfejl pa systemet.
Denne indstilling tilsidesaetter de individuelle zoneindstillinger.

Sadan indstilles test af jordfejl pa systemet:

1. Pdskaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) viser knappen
GROUND FAULT (JORDFEJL) indstillingen.

2. Tryk pd GROUND FAULT (JORDFEJL) for at skifte indstillingen mellem YES (JA) og NO
(NEJ). Standardindstillingen er YES (JA).
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9.2.3  Aktivering eller deaktivering af auto-slave-funktionen

Knappen AUTO SLAVE (AUTO-SLAVE) indstiller auto-slave-funktionen for systemet. Hvis
auto-slave er indstillet til No (Nej), pavirker det ikke muligheden for manuelt at saette zoner

til slave.
Sadan aktiveres eller deaktiveres auto-slave-funktionen:

1. Paskaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) viser knappen
AUTO SLAVE (AUTO-SLAVE) indstillingen.

2. Tryk pd AUTO SLAVE (AUTO-SLAVE) for at skifte indstillingen mellem YES (JA) og NO
(NEJ). Standardindstillingen er YES (JA).

9.2.4 Andring af global effektgreense

Knappen GLOBAL PWR LIMIT (GLOBAL EFFEKTGRANSE) indstiller effektgraensen for
systemet. Denne indstilling tilsidesaetter eventuelle individuelle indstillinger af
effektgraenser for en zone, hvis den individuelle indstilling er hgjere end den globale
effektgraense.

Sadan indstilles den globale effektgraense for systemet:

1. Paskaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) skal du trykke
pa GLOBAL PWR LIMIT (GLOBAL EFFEKTGRANSE). Vinduet med det numeriske tastatur

vises.
0123456789
@
Billede 9-6 Vindue med numerisk tastatur
1. Knappen Enter

2. Indtast veerdien for effektgransen. Standardindstillingen er 100%.

3. Tryk pd Enter.
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9.2.5

Indstilling af tvungen udbagningstid

Tvungen udbagning bruges fortrinsvis med kort, som ikke har lsbende malingsevne (kort i
XL-serien som angivet af en sort varmeisolering). | dette tilfaelde er det ikke muligt at
detektere en jordfejl, og derfor vil den automatiske detektering af udbagning af vad varmer
ikke fungere. Hvis formen imidlertid kerer i et fugtigt miljg, eller der synes at vaere hgj
sandsynlighed for, at fugt bliver fanget i varmerne, sa skal brugeren benytte funktionen
Tvungen udbagning.

BEMARK: Standardindstillingen for knappen FORCE BAKE OUT (TVUNGEN UDBAGNING) er
0, hvilket angiver, at denne funktion er slaet fra. Enhver vaerdi, som er sterre end
0, angiver den maengde af tid (i minutter), som systemet automatisk vil bruge pa
udbagningsprocessen for vad varmer, hver gang der trykkes pa startknappen.
Hvis systemet desuden indeholder enten kort i X-serien (sglvfarvet
varmeisolering) eller XE-serien (gr@n varmeisolering), og denne funktion er
aktiveret, vil udbagningsprocessen automatisk blive indledt ved hver opstart, og
den aktuelle detektering pa disse kort, for denne bestemte fejl, vil blive tilsidesat.

Sadan indstilles tvungen udbagningstid for systemet:

1. Paskaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) skal du trykke
pa FORCE BAKE OUT (TVUNGEN UDBAGNING). Vinduet med det numeriske tastatur

vises.

2. Indtast veaerdien for tidsgreensen. Intervallet er 1 til 30 minutter (0=FRA).
Standardindstillingen er 0.

3. Tryk pd Enter.

9.2.6 Kalibrering af input fra termoelementet

BEMARK: Kontakt teknisk service for vejledning om kalibrering af input fra termoelementet.
Sadan dbnes skaermbilledet System Calibration (Systemkalibrering):

1. Paskaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) skal du trykke
pa CAL (KAL).

2. Hvis der er behov for kalibrering, skal du kontakte teknisk service for at fa vejledning.

9.2.7 Automatisk indlaesning af den seneste formopsatning

Hvis det er indstillet til Yes (Ja), vil systemet indlaese den seneste formopsaetning, som blev
indlaest for nedlukning af systemet. Nar denne funktion er aktiveret, vil den ogsa springe
skaermbillederne Security (Sikkerhed) og Mold Setup (Formopsaetning) over under
opstartssekvensen.

Sadan indlzeses den seneste formopsaetning automatisk:

1. Paskermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) viser knappen
LAST MOLD (SIDSTE FORM) indstillingen.

2. Tryk pa LAST MOLD (SIDSTE FORM) for at skifte indstillingen mellem YES (JA) og NO
(NEJ). Standardindstillingen er YES (JA).
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9.2.8 Indstilling af overvagningsregulering

Knappen MONITOR REG (OVERVAGNINGSREG) ger det muligt at indstille
reguleringsindstillingen for de zoner, der skal overvages, foruden indstillingerne Automatic
(Automatisk) og Manual (Manuel). Overvdgning laeser kun temperaturen og ikke
udgangseffektkontrol.

Sadan indstilles overvagningsregulering:

1. Pdskaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) viser knappen
MONITOR REG (OVERVAGNINGSREG) indstillingen.

2. Tryk pa MONITORREG (OVERVAGNINGSREG) for at skifte indstillingen mellem YES (JA)
og NO (NEJ). Standardindstillingen er NO (NEJ).

9.2.9 Abning af skeermbilledet Customize (Brugertilpasning)

Sddan dbnes skaermbilledet Customize (Brugertilpasning):

P3 skaermbilledet Advanced System Setup (Avanceret systemopsaetning) skal du trykke pa
CUSTOM (BRUGERTILPASNING). Se afsnit 9.3 for detaljer.

9.3  Brugertilpasning af displayet

Denne funktion ger det muligt for administratoren at brugertilpasse de skaermbilleder, som
vises under opstartssekvensen, og de zoneparametre, som er tilgeengelige pa skaermbilledet
Quick Set (Hurtigindstilling).

For at abne skaermbilledet Customize screen (Brugertilpasning) pa skeermbilledet Advanced
System Setup (Avanceret systemopsatning) skal du trykke pa CUSTOM
(BRUGERTILPASNING).

Indstilling af overvagningsregulering 67



HUSKY

v 1.3 — August 2014

Altanium Neo2

2
SETPOINT | ONOFF REG
YES YES YES YES YES YES
ABORT SLAVE SENSOR OUTPUT PID'ART ART
CONTROL YESNO
YES YES YES YES YES YES
NAME GROUND UPLOW POWER PCM AMC
FAULT LIMITS umT
YES YES NO YES YES YES
MOLD SECURITY
SETUPS assicn | ASPSN | perawt | ok
YES YES TO BASIC || spvanceED | SETTINGS
Billede 9-7 Skaermbilledet System Customize (Brugertilpasning af system)
1. Parameterknapper 2. Knappen Naeste side

9.3.1

De farste tre raekker pa skaermbilledet Customize screen (Brugertilpasning) er de

Visning af zoneparametre

zoneparametre, som kan veelges til visning pa skaermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling).
Disse zoneparametre kan tildeles enten til knappen Basic mode (Grundleeggende tilstand)
eller knappen Advanced mode (Avanceret tilstand). Nar dette gares, 2endres antallet af

zoneparametre, som vises pa skaermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling) i tilstanden Basic
(Grundlaeggende) eller Advanced (Avanceret).

Sadan indstilles de zoneparametre, som skal vises:

1. Pa skaermbilledet Customize screen (Brugertilpasning) skal du trykke pa en
parameterknap. Knappen skifter indstillingen mellem YES (JA) og NO (NEJ).

Hvis parameteren PID/ART er blevet indstillet til No (Nej), sa vil indstillingerne for P, 1 og
D pa skaermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling) ogsa veere slaet fra. Hvis parameteren
PID/ART er indstillet til Yes (Ja), er indstillingerne for P, 1 og D sl3et til.

BEMARK: Brug knappen Naeste side til at fa adgang til parametrene (R. STANDBY)
(Fjernbetjent standby) og (R. BOOST) (Fjernbetjent boost).

2. Tryk pd OK for at vende tilbage til skaermbilledet Advanced Setup (Avanceret

opsatning).
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9.3.2  Aktivering eller deaktivering af skaermbilledet Mold Setup (Formopszetning)

Knappen MOLD SETUPS (FORMOPSATNINGER) aktiverer eller deaktiverer adgangen til
skaermbilledet Mold Setup (Formopsaetning) pa systemet. Knappen pd skaermbilledet Home
(Start) vil veere nedtonet.

Desuden tilsideszetter denne indstilling opstartssekvensen og indstiller automatisk
funktionen Indlzes seneste formopsaetning til Til.

Sadan aktiveres eller deaktiveres skeermbilledet Mold Setup (Formopsaetning):

1. Pa skaermbilledet Customize (Brugertilpasning) skal du trykke pa MOLD SETUPS
(FORMOPSATNINGER). Knappen skifter indstillingen mellem YES (JA) og NO (NEJ).

2. Tryk pa OK for at vende tilbage til skeermbilledet Advanced Setup (Avanceret
opsaetning).

9.3.3 Aktivering eller deaktivering af skaermbilledet Security (Sikkerhed)

Knappen SECURITY (SIKKERHED) aktiverer eller deaktiverer adgangen til skaermbilledet
Security (Sikkerhed) pa systemet. Knappen pa skeermbilledet Home (Start) vil vaere nedtonet.

Desuden tilsidesaetter denne indstilling opstartssekvensen og fjerner sikkerhed fra alle
zoneparametre og indstillinger i systemet.

Sadan aktiveres eller deaktiveres skeermbilledet Security (Sikkerhed):

1. Pa skeaermbilledet Customize (Brugertilpasning) skal du trykke pa SECURITY
(SIKKERHED). Knappen skifter indstillingen mellem YES (JA) og NO (NEJ).

2. Tryk pa OK for at vende tilbage til skeermbilledet Advanced Setup (Avanceret
opsaetning).

9.3.4 Tildel til Grundleggende

Tryk pd ASSIGN TO BASIC (TILDEL TIL GRUNDLAGGENDE) for at tildele de brugerdefinerede
indstillinger for zoneparameter til knappen Basic (Grundleeggende) pa skeermbilledet
System Setup (Systemopsaetning). Hvis det er valgt, vil de tilgaeengelige zoneparametre
afspejle det, som blev tildelt til knappen Basic (Grundlzeggende) fra dette skeermbillede, hver
gang en bruger saetter systemet i tilstanden Basic (Grundlaeggende).

9.3.5 Tildel til Avanceret

Tryk pa ASSIGN TO ADVANCED (TILDEL TIL AVANCERET) for at tildele de brugerdefinerede
indstillinger for zoneparameter til knappen Advanced (Avanceret) pa skeermbilledet System
Setup (Systemopsaetning). Hvis det er valgt, vil de tilgaengelige zoneparametre afspejle det,
som blev tildelt til knappen Advanced (Avanceret) fra dette skeermbillede, hver gang en
bruger saetter systemet i tilstanden Advanced (Avanceret).
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9.3.6  Nulstil til standardindstillinger

Tryk pd DEFAULT SETTINGS (STANDARDINDSTILLINGER), og godkend i
bekraeftelsesdialogboksen. Dette stiller alle indstillinger pa skaermbilledet Customize
(Brugertilpasning) tilbage til fabriksstandarderne. Dette omfatter ogsa gendannelse af
opstartssekvensen.

9.4 Timere

Skaermbilledet Timers (Timere) giver operatgren mulighed for at vaelge og opseette standby-
og boost-timerne.

01-12-09
12:00:00 P

IE
) | W)

00:00:10 00:00:10

DELAY STANDBY DELAY BOOST
TIMER TIMER

00:00:10 00:00:10

REMOTE STANDBY REMOTE BOOST
TIMER TIMER

00:00:10 00:00:10

STANDBY INPUT BOOST INPUT

DIRECT ON/OFF

Billede 9-8 Skaermbilledet Options (Funktioner)

9.4.1 Standby-timere

For at reducere temperaturerne i formen i et bestemt tidsrum kan du indstille de standby-
timere, som er forbundet med hver standby-funktion. Timere gér i gang med nedtzellingen,
ndr systemet gar i standby. Nar timeren lgber ud, vil temperaturerne vende tilbage til deres
normale indstillingsvaerdier. Standby-timeren bruges til at forhindre, at materialet begynder
at breende, hvis stebemaskinen stoppes i en specificeret periode.

70 Nulstil til standardindstillinger



Brugervejledning v 1.3 - August 2014 Systemopsatning og brugertilpasning

9.4.1.1 Indstilling af timeren for manuel standby

Nar systemet er i manuel standby, begynder timeren for manuel standby at teelle ned. Nar
tidsgraensen overskrides, vil systemet vende tilbage til tilstanden Ker.

Sadan indstilles timeren for manuel standby:

1. Pa skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa TIMERS (TIMERE).
2. Tryk pd MANUAL STANDBY TIMER (MANUEL STANDBY-TIMER).
3. Indtast den nye timer-vaerdi (TT:MM:SS).

4. Tryk pd Enter.

9.4.1.2 Indstilling af timeren for fjernbetjent standby

Indstillingerne for inputfunktion og for aktivering af standby-cyklus bestemmer, hvordan
systemet reagerer, ndr det modtager input om fjernbetjent standby.

BEMARK: Hvis systemet ikke er udstyret med funktionen Fjernbetjent standby, er det kun
timeren for manuel standby, der vises pa skaermbilledet Timers (Timere).

Sadan indstilles timeren for fijernbetjent standby:

1. P& skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa TIMERS (TIMERE).

2. Tryk pd REMOTE STANDBY TIMER (FJERNBETJENT STANDBY-TIMER).
3. Indtast den nye timer-vaerdi (TT:MM:SS).

4. Tryk pa Enter.

9.4.1.3 Indstilling af timeren for forsinket standby

Funktionen Timer for forsinket standby hgrer sammen med funktionen Fjernbetjent
standby. Hvis der er indstillet en timer for forsinket standby, vil Neo2 ikke saenke
temperaturerne, for forsinkelsestiden er udlgbet.

Hvis operatgren f.eks. dbner stabemaskinens der for at inspicere formen, kan der sendes en
besked til Neo2 om, at forsinket standby skal pabegyndes. Hvis daren lukkes, inden
forsinkelsestiden er udlgbet, vil Neo2 ikke ga i standby. Hvis daren forbliver dben, vil Neo2 ga
i standby.

Sadan indstilles timeren for forsinket standby:

1. Pa skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa TIMERS (TIMERE).
2. Tryk pd DELAY STANDBY TIMER (FORSINKET STANDBY-TIMER).
3. Indtast den nye timer-vaerdi (TT:MM:SS).

4. Tryk pd Enter.
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9.4.1.4 Betjeningsbeskrivelse for standby

Tabel 9-1

Betjeningsbeskrivelse for manuel standby

Manuel tid

Forsinkel-
sestid

Fjernbe-
tjent tid

Inputtil-
stand

Cyklus
aktiveret

Betjening — Valg af knappen STANDBY

0:00:00

Systemet gar i standby pa ubestemt tid.

XXX:XX

Systemet forbliver i standby, indtil
timeren lgber ud.

Manuel standby kan annulleres nar som helst ved at trykke pa enten knappen STANDBY eller
knappen STOP.

Tabel 9-2

Betjeningsheskrivelse for fjernbetjent standby

Manuel tid

Forsinkel-
sestid

Fjernbe-
tjent tid

Inputtil-
stand

Cyklus
aktiveret

Betjening - Valg af knappen STANDBY

0:00:00

0:00:00

Udlaser

Systemet vil ikke gd i standby, idet der
ikke er indstillet en timer.

0:00:00

XXX:XX

Udlaser

Systemet gar gjeblikkeligtistandby og
forbliveristandby, indtil timeren Igber
ud.

XXX:XX

XXXXX

Udlgser

Nej

Systemet venter i en specificeret
periode og gar derefter i standby,
indtil timeren Igber ud.

X XX:XX

0:00:00

Udlaser

Nej

Systemet venter i en specificeret
periode og gar derefter i standby pa
ubestemt tid.

XXX:XX

XXX:XX

Udlaser

Ja

Systemet venter i en specificeret
periode og gar derefter i standby,
indtil timeren lgber ud. Hvis
inputsignalet sendres, mens
forsinkelsestimeren er aktiv, vender
forsinkelsestimeren tilbage til den
specificerede vaerdi.

XXX:XX

0:00:00

Udlaser

Ja

Systemet venter i en specificeret
periode og gar derefter i standby pa
ubestemt tid. Hvis inputsignalet
&ndres, mens forsinkelsestimeren er
aktiv, vender forsinkelsestimeren
tilbage til den specificerede veerdi.

0:00:00

0:00:00

TIL/FRA

Systemet gar i standby, indtil
inputsignalet ikke er aktivt.

0:00:00

XoXX:XX

TIL/FRA

Systemet gar i standby, indtil
inputsignalet ikke er aktivt, eller
timeren lgber ud.
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Tabel 9-2 Betjeningsheskrivelse for fjernbetjent standby (Fortsat)
.. | Forsinkel- | Fjernbe- | Inputtil- Cyklus -

Manuel tid sestid tent tid stand aktiveret Betjening — Valg af knappen STANDBY

- XXXXX | XXX:XX | TIL/FRA | -—-- Systemet venter i en specificeret
periode og gar derefter i standby,
indtil signalet ikke er aktivt, eller
timeren lgber ud.

e X:XX:XX | 0:00:00 TIL/FRA | - Systemet venter i en specificeret
periode og gar derefter i standby,
indtil inputsignalet ikke er aktivt.

---- ---- - Direkte - Systemet gar i standby, indtil

inputsignalet ikke er aktivt. Hvis
inputsignalet er aktivt, nar systemet
startes, vil det straks ga i standby-
tilstand.

Fjernbetjent standby kan annulleres nar som helst ved at trykke pa enten knappen STANDBY
eller knappen STOP.

9.4.2 Boost-timere

Du kan gge temperaturerne i formen i en given periode ved at indstille de boost-timere, der
erforbundet med hver boost-funktion. Timeren vil begynde sin nedtzlling, sa snart systemet
gar i boost. Nar timeren Igber ud, vil temperaturerne vende tilbage til deres normale

indstillingsveerdier.

9.4.2.1 Indstilling af timeren for manuel boost

Nar systemet er i manuel boost, begynder den manuelle boost-timer at tzelle ned. Nar
tidsgraensen overskrides, vil systemet vende tilbage til tilstanden Ker.

Sadan indstilles timeren for manuel boost:

1. Pa skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa TIMERS (TIMERE).

WM

Tryk pa Enter.

Tryk pd MANUAL BOOST TIMER (MANUEL BOOST-TIMER).
Indtast den nye timer-vaerdi (TT:MM:SS).

Boost-timere
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9.4.2.2 Indstilling af timeren for fjernbetjent boost
Indstillingerne for inputfunktion bestemmer, hvordan systemet reagerer, ndr det modtager
input om fjernbetjent boost.
BEMARK: Hvis systemet ikke er udstyret med funktionen Fjernbetjent boost, er det kun
timerindstillingen for manuel boost, der vises pa skaermbilledet Timers (Timere).
Sadan indstilles timeren for fjernbetjent boost:
1. Pa skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa TIMERS (TIMERE).
2. Tryk pd REMOTE BOOST TIMER (FJERNBETJENT BOOST-TIMER).
3. Indtast den nye timer-vaerdi (TT:MM:SS).
4. Tryk pd Enter.
9.4.2.2.1 EKndring af standby-cyklussen
Sadan aktiveres eller deaktiveres standby-cyklussen:
1. P& skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa Options (Funktioner).
2. Trykpa Standby Cycle (Standby-cyklus) for at skifte mellem On/Off (Til/Fra) for standby-
cyklus.
BEMARK: Denneindstilling vil ikke blive vist, hvis systemet ikke er udstyret med funktionen
Fjernbetjent standby.
9.4.2.3 Indstilling af timeren for forsinket boost

Timeren for forsinket boost bruges til at vente i en specificeret periode, inden systemet gari
boost.

Sadan indstilles timeren for forsinket boost:

1. Paskarmbilledet Home (Start) skal du trykke pa TIMERS (TIMERE).
2. Tryk pa DELAY BOOST TIMER (FORSINKET BOOST-TIMER).

3. Indtast den nye timer-vaerdi (TT:MM:SS).

4. Tryk pa Enter.

9.4.2.4 Betjeningsbeskrivelse for hoost

Tabel 9-3 Betjeningsbeskrivelse for manuelt boost
.. | Forsinkel- | Fjernbe- | Inputtil- _
Manuel tid sestid tent tid stand Betjening - Valg af knappen BOOST
0:00:00 - - - Systemet gér i boost pa ubestemt tid.
XXX XX -— -——- -— Systemet forbliver i boost, indtil timeren Igber ud.

Manuelt boost kan annulleres nar som helst ved at trykke pa enten knappen BOOST eller
knappen STOP.
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Tabel 9-4 Betjeningsheskrivelse for fjernbetjent boost
.. | Forsinkel- | Fjernbe- | Inputtil- -

Manuel tid sestid tjent tid stand Betjening - Valg af knappen Boost

--- 0:00:00 0:00:00 Udlgser | Systemet vil ikke ga i boost, idet der ikke er
indstillet en timer.

—- 0:00:00 X:XX:XX | Udlgser | Systemet gér gjeblikkeligt i boost og forbliver i
boost, indtil timeren lgber ud.

-—- XXXXX | XeXX:XX | Udlgser | Systemet venter i en specificeret periode og gar
derefter i boost, indtil timeren lgber ud.

—- XXX:XX | 0:00:00 Udlgser | Systemet venter i en specificeret periode og gar
derefter i boost pa ubestemt tid.

--- 0:00:00 0:00:00 TIL/FRA | Systemet gar i boost, indtil inputsignalet ikke er
aktivt.

—- 0:00:00 XXX:XX | TIL/FRA Systemet gar i boost, indtil inputsignalet ikke er
aktivt, eller timeren lgber ud.

- XXXXX | XEXX:XX | TIL/FRA Systemet venter i en specificeret periode og gar
derefter i boost, indtil inputsignalet ikke er aktivt,
eller timeren Igber ud.

- X:XX:XX | 0:00:00 TIL/FRA | Systemet venter i en specificeret periode og gar
derefter i boost, indtil signalet ikke er aktivt.

- - - Direkte Systemet gar i boost, indtil inputsignalet ikke er

aktivt. Hvis inputsignalet er aktivt, ndr systemet
startes, vil det straks ga i boost-tilstand.

Fjernbetjent boost kan annulleres ndr som ved at trykke pa enten knappen BOOST eller
knappen STOP.

9.5 Alarmer og fejllog

Skaermbilledet Alarms Status (Alarmstatus) i Neo2 giver operatgren mulighed for at se status
for hver zone og nulstille eventuelle alarmer, som opstar i systemet.

Alarmer og fejllog
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9.5.1 Visning af alarmer

Sadan vises alarmer:
1. Pa skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa ALARM STATUS (ALARMSTATUS).

n-12-08
12:00:00 P

TIPO2
TIPO3
TIPO4 ¢ MANIFOLD02 OK

TIPO5 MANIFOLDO3 OK

TIFCE 2 SPRUE OK

ERROR
LOG

Billede 9-9 Skaermbilledet Alarm

1. Hojttalerknap

2. Tryk pa OK for at vende tilbage til skeermbilledet Home (Start).

9.5.2 Rydning og nulstilling af alarmer og afbrydelsesfejl

Nar der indtraeffer en alarm, vil hgjttalerknappen blinke radt, og der vil lyde en lydalarm.
Sadan ryddes og nulstilles en alarm eller en afbrydelsesfejl:

1. Tryk pa hegjttalerknappen for at afbryde lydalarmen; hgjttalerknappen vil dog blive
ved med at blinke rgdt. Dette vil ikke fjerne fejlmeddelelsen pa skeermen.

2. Tryk pd hgjttalerknappen én gang til for at nulstille fejlmeddelelsen.

Hvis operatgren ikke trykker pa hgjttalerknappen én gang til inden for et minut for at
nulstille fejlmeddelelsen, vil systemet aktivere lydalarmen igen.
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9.5.3 Visning af fejlloggen

9.5.4  Udskrivning af fejlloggen til fil

Fejlloggen viser operatgren de seneste 400 fejl, som er opstdet i systemet.

Sadan far du vist fejlloggen:
1. Paskaermbilledet Alarms Status (Alarmstatus) skal du trykke pa ERROR LOG (FEJLLOG).

o]

0n-12-08
I 12:00:00P

01-28-09 12:00:00 : STOPPED CCTXCOMM
01-28-09 12:00:00 STOPPED CCTx COMM
01-28-03 12:00:00 STOPPED CCTXCOMM

01-28-09 12:00:00 49 STOPPED CCTXCOMM
01-28-09 12:00:00 STOPPED CCTX COMM

1
2
3
4 01-28-09 12:00:00 STOPPED CCTXCOMM
5
6
7

01-28-09 12:00:00 49 STOPPED CCTXCOMM
01-28-09 12:00:00 STOPPED CCTXCOMM

9 01-28-09 12:00:00 STOPPED CCTXCOMM

10 10 01-26-09 12:00:00 49 STOPPED CCTXCOMM

Billede 9-10 Skaermbilledet Error Log (Fejllog)

2. Tryk pa OK for at vende tilbage til skeermbilledet Home (Start).

Kolonneoverskrift i fejllog

Beskrivelse

# Fejlnummer fra det nyeste til det aldste.

ZN Zonenummer.

DATE (DATO) Dato, hvor alarmen indtraf.

TIME (TIDSPUNKT) Tidspunkt, hvor alarmen indtraf.

MD Formopsaetning pa det tidspunkt, hvor alarmen indtraf.

SET (INDSTIL) Indstillingsveerdien pa det tidspunkt, hvor alarmen indtraf.

ACT (AKT) Den faktiske temperatur pa det tidspunkt, hvor alarmen indtraf.
SYSTEM Systemets status pa det tidspunkt, hvor alarmen indtraf.
STATUS Den faktiske alarm, som indtraf pa zonen.

Se afsnit 4.4.

Visning af fejlloggen
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9.5.5 Alarm- og afbrydelsestilstande

| tilfeelde af, at der opstar en fejl, vil Neo2 aktivere lydalarmen og vise skeermbilledet Alarm
Status (Alarmstatus). Zonen eller zonerne med fejlene vil vaere markeret med rgdt.

9.5.5.1 Alarmtilstande (advarselsfejl)

Folgende forhold vil fa lydalarmen til at aktiveres. Eftersom disse er advarselsfejl, vil de ikke
nedlukke systemet.

Tabel 9-5 Beskrivelse af alarmtilstande

Alarmtilstand Beskrivelse

ALM OVER Alarm for temperatur for hgj. En zones aktuelle temperatur er hgjere end
indstillingsveerdien med den alarmgrzaenseveerdi, der er indstillet.

ALM UNDER Alarm for temperatur for lav. En zones aktuelle temperatur er faldet til
under indstillingsvaerdien med den alarmgraenseveerdi, der er indstillet.

A-SLAVE Termoelement tabt, auto-slave aktiveret. Termoelementet i en zone er
blevet defekt, mens systemet kgrte i automatisk kontroltilstand.
Systemet har AUTOMATISK gjort denne zone til SLAVE for en anden vha.
data, som blev indsamlet, for termoelementet blev defekt. Den
fejlbehaftede zone styres nu af udgangseffekten fra en anden
tilsvarende zone. Nar en zone er blevet gjort til slave, vil nummeret pa de
zoner, som automatisk er blevet gjort til slaver, skifte mellem slave-
zonenummeret og master-zonenummeret pa skeermbilledet Home
(Start).

AMC-NO T/C Termoelement tabt, AMC aktiveret. Termoelementet i en zone er blevet
defekt, mens systemet karte i automatisk kontroltilstand. Auto-slave-
funktionen fandt ingen match til denne zone i formen. Zonen er blevet
indstillet til at ga i AMC (AUTOMATIC MANUAL CONTROL). Zonen styres
nuimanuel tilstand ved en effektprocentsats, som er valgt af operataren
vha. data, der blev indsamlet, far termoelementet blev defekt.

9.5.5.2 Afbrydelsestilstande (nedlukningsfejl)

Folgende tilstande vil udlgse den hgrbare og visuelle alarm. Eftersom det er nedlukningsfejl,
vil de fa systemet til at lukke ned og afbryde streammen til varmerne.

Tabel 9-6 Beskrivelse af afbrydelsestilstande

Afbrydelsestilstand Beskrivelse
ABT OVER Afbrydelse ved temperatur for hgj. En zones aktuelle temperatur er
hgjere end indstillingsvaerdien med den afbrydelsesgraensevaerdi, der er
indstillet.
ABT UNDER Afbrydelse for temperatur for lav. En zones aktuelle temperatur er faldet
til under indstillingsveerdien med den afbrydelsesgraensevaerdi, der er
indstillet.
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Tabel 9-6 Beskrivelse af afbrydelsestilstande (Fortsat)

Afbrydelsestilstand Beskrivelse

FUSE 1 Sikring 1 sprunget. Et af varmerens beskyttelseskredslgb (sikringer) er
sprunget. Den skal udskiftes. Se afsnit 12.2.3.

FUSE 2 Sikring 2 sprunget. Et af varmerens beskyttelseskredslgb (sikringer) er
sprunget. Den skal udskiftes. Se afsnit 12.2.3.

NO RESP Ingen reaktion fra termoelementet. Neo2 har anvendt mellem 96% og
100% effekt pa denne varmer, og termoelementet reagerer ikke.
Termoelementet kan veere fastklemt, eller formen kan vzere tilsluttet
forkert.

LOSTT/C Tabt termoelement. Termoelementet i denne zone er defekt eller dbent.

REVT/C Omvendt termoelement. De positive og negative ledninger fra
termoelementet er byttet rundt, eller forbindelserne vender forkert. Nar
varmeren tilfgres effekt, reduceres temperaturen i stedet for at @ges.
Operatgren skal udbedre situationen dér, hvor ledningerne er byttet
rundt.

GND FAULT Jordfejl. 1 denne zone Igber jordet stram, som er steerkere end 3 A, og der
er risiko for kortslutning.

OVER MAX Over maks. temperatur. Temperaturen pa denne zone er hgjere end det
maks. tilladte. Dette betyder normalt, at omskifterenheden har fejlet i
lukket tilstand, og at zonen er lgbet lgbsk. Fabriksindstillingen er 95 °C
(200 °F) over den normale indstillingsvaerdi.

OVER CRNT Over maks. strem. Strammen pa denne zone er hgjere end det maks.
tilladte.

NO HEATER Denne zone viser intet stramstad. Dette betyder seedvanligvis, at der
ikke er tilsluttet en varmer til denne zone, eller at kablerne til varmeren
er afbrudt.

CCRXCOMM Kommunikationsfejl ved kontrolkortets modtagelse. Denne zone
modtager ikke laengere data fra Neo2-operaterinterfacet.

CCTXCOMM Kommunikationsfejl ved kontrolkortets overfgrsel. Denne zone sender
ikke lzengere data til Neo2-operatgrinterfacet.

CC MAXTEMP Overophedning af printkort. Temperaturudlaesningen pa kontrolkortet

er for hgj; dette betyder, at printkortet karer for varmt. En mulig drsag
kan veere, at en af systemventilatorerne er holdt op med at fungere.

Afbrydelsestilstande (nedlukningsfejl)
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Kapitel 10 Opvarmning af formen

AN

Dette kapitel beskriver, hvordan Neo2-systemet startes op, og hvordan man kontrollerer for
fejl og alarmtilstande, hvis de opstar.

ADVARSEL!

Risiko for alvorlige kveestelser, dgdsfald eller beskadigelse af udstyret. Laes hele
vejledningen, fer du begynder at starte systemet op. Kontakt det nzermeste regionale
Husky salgs- og servicekontor, hvis du har spgrgsmal.

10.1 Opstart af Neo2-systemet

Nar alle forbindelser fra Altanium/Neo?2 til formen er foretaget, og formkgling er sldet til,
starter du Neo2 ved at trykke pa START i det gverste venstre omrade af skeermen. Efter dette
vil Neo2 pabegynde opstartsproceduren for at opvarme formen til dens indstillingspunkt.

10.2  System for jordfejl/udbagning af vad varmer

Neo2 er udstyret med et avanceret system for jordfejl/udbagning af vad varmer. Fra det
gjeblik systemet startes op, vil Neo2 konstant kontrollere alle formens varmere samtidig for
tilstande, der kan udlgse jordfejl. Hvis det er nedvendigt, vil matricen initiere en
lavspaendingsudbagning i de(n) fejlbehaeftede zone(r) i et forseg pa at bage fugtigheden ud
af de(n) pagzldende varmer(e).

Der findes to typer jordfejl, som beskrives herunder.

1. Hvisdermales 3,0 A eller mereienzone, betragtes det som en alvorlig jordfejl. | sddanne
tilfeelde vil det vaere nytteslast for systemet at pabegynde en automatisk
udbagningsproces, fordi stremmen er sa hgj, og det er derfor ngdvendigt, at operataren
griber ind.

Hvis der detekteres alvorlige jordfejl, vil Neo2 afbryde strammen til alle zoner i systemet,
udlgse lydalarmen samt vise beskeden "GND FAULT" for de(n) fejlbehzeftede zone(r) pa
skaermbilledet Home (Start). Systemet vil ikke tillade operatgren at starte opvarmningen
af formen, hvis der foreligger en alvorlig jordfejl. Systemet vil fortseette med at afgive
alarm, indtil fejlen er udbedret.

Opstart af Neo2-systemet
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BEMARK: Notér, for hvilke(n) zone(r) meddelelsen "GROUND FAULT" vises, og sla
systemets hovedafbryder fra sa hurtigt som muligt med henblik pa
afhjaelpning af problemet.

2. Hvis der males mellem 0,5 A og 2,9 A, betragtes det som en mindre alvorlig jordfejl. Sa
snart der trykkes pa START, vil systemet pabegynde en automatisk udbagningsproces.
Neo2 saetter lavspaending pa de(n) fejlbehaeftede varmer(e) i 5 minutter i et forsgg pa at
bage den fugtighed ud af systemet, som har samlet sig i varmerne.

| tilfeelde af en mindre alvorlig situation med jordfejl vil Neo2 vise falgende:

o  Efter tryk pa START vil Neo2 starte udbagningsprocessen i de(n) bergrte zone(r). B-O
vises i omradet med procentsatsen i de(n) fejlbehaeftede zone(r).

« Udbagningsprocessen vil kare i 5 minutter i de(n) fejlbehaeftede zone(r) i et forseg pa at
udbage den fugt, som fordrsagede fejlen.

«  Efter 5 minutter vil systemet pabegynde "soft start"-processen, som kerer alle zoner op
til indstillingsveerdierne i et ensartet tempo.

Neo2 giver dig mulighed for at sl& Kontrol for jordfejl Til eller Fra for hele systemet.
Standardindstillingen er Til for alle zoner. Det er kun ngdvendigt at sl3 Kontrol for jordfejl fra
ved szerlige betingelser. Hvis du @nsker Kontrol for jordfejl sldet fra, skal du kontakte det
naermeste Husky salgs- og servicekontor.

10.3 Soft start

I mange &r startede varmkanalstgbere en stgbning ved forst at taende for manifoldzonerne
(storre masse, leengere opvarmningstid). Nar de var varme, teendte man for fglerne (lille
masse, kort opvarmningstid) og ventede p3, at de ndede indstillingsvaerdierne. En manifold
kan vokse og skifte forst og kan i mange tilfeelde komme ud af kalibrering med falerne. Hertil
kommer, at materialet i manifoldkanalen nu har en anden opholdsvarmetid i forhold til
materialet i falerne. | hvert af disse tilfaelde @ges risikoen for en laekage fra formen, eller for at
porten kommer ud af kalibrering.

Neo2 sarger for, at alle zoner varmes op samtidigt, sdledes at temperaturen stiger i samme
tempo, og sikrer derved ensartet termisk udvidelse og identisk opholdsvarmetid for
materialet.

Under en "soft start"-proces gor Neo2 fglgende:
1. Nardu har trykket pa Start, begynder Neo2 om ngdvendigt en udbagningsproces.

Den effekt, der tilfares varmerne, er ikke ens for felerne og manifoldzonerne; der tilfgres
mere effekt til manifolderne end til folerne. Temperaturen stiger i samme tempoii alle
zoner, hvilket sikrer en jeevn termisk overfgrsel i formen. Dette bidrager til at forebygge
lekager fra formen.

2. Naralle temperaturer har ndet deres indstillingspunkt, er du klar til at begynde
stebeprocessen.
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Kapitel 11  Systemfunktioner

Mod ekstra betaling kan Altanium/Neo2 leveres med en mangde valgfrie funktioner, som
kan hjzelpe dig i stabeprocessen.

11.1 Valgfrie komponenter til Altanium/Neo2

Softwareindstillinger for systemfunktionerne er tilgaeengelige i menuen OPTIONS

(FUNKTIONER).

Integrated I/O Dette omfatter 3 input og 3 output, som er indbygget i Neo2-kabinettet

(Integreret I/0O) og styres via systemets operatgrinterface. Den tilgaengelige
funktionalitet er fastsat pa folgende made:
Input: R. Standby, R. Boost og R. Stop
Output: At-Temperature, Abort (PCM) og Alarm Error (Ved temperatur,
Afbryd (PCM) og Alarmfejl)

Altanium 1/0 Box Dette er en ekstern boks, som muligger brug af yderligere input og

(Altanium 1/0O-boks) output, som ikke understgttes vha. det integrerede I/0O. Denne funktion
fas i pakker pa to, fire og alle, som kan defineres af brugeren.

SPI Communication SPI-funktionen saetter Neo2 i stand til at kommunikere med alle centrale

(SPI-kommunikation) netvaerk og stebemaskiner, der understgtter standardprotokollen SPI
(Society of Plastics Industry).

11.2 Integreret /0

Integreret I/0 er indbygget i Neo2 og styres via operatarinterfacet.

11.2.1 Integreret I/0 (input)

Tabellen nedenfor giver en beskrivelse af de input, som falger med den integrerede
I/0-funktion. Alt, hvad der kraeves for at aktivere et input, er, at du lukker for to kontakter
pa inputtilslutningen. Se Kapitel 11-3 for oplysninger om tilslutning.
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PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af udstyret. PAF@R IKKE spzending pa nogen af
inputtene. Hvis du gor det, kan det forarsage skader pa Neo2.

Tabel 11-1 Funktionen Integreret 1/0 (input)

Funktionsnavn Beskrivelse

R. STANDBY Hvis den digitale inputfunktion R. STANDBY (Fjernbetjent standby) er
aktiveret, vil funktionen saette alle zoner, som har en indstillingsvaerdi for
Fjernbetjent standby, i standby-tilstand, hver gang dette inputsignal
aktiveres.

R.BOOST Hvis den digitale inputfunktion R. BOOST (Fjernbetjent boost) er
aktiveret, vil funktionen saette alle zoner, som har en indstillingsveerdi for
Fjernbetjent boost, i boost-tilstand, hver gang dette inputsignal
aktiveres.

R.STOP Hvis den digitale inputfunktion R. STOP (Fjernbetjent stop) er aktiveret,
vil funktionen STOPPE systemet, hver gang dette signal fjernaktiveres.
Denne tilstand opretholdes, indtil knappen START veelges, eller
Fjernbetjent start aktiveres.

BEMARK: Du kan ikke starte systemet, nar dette input er aktivt.

11.2.2 Funktionen Integreret 1/0 (output)

Tabellen nedenfor giver en beskrivelse af de output, som falger med den integrerede 1/0-
funktion. Alle output er tgrkontakter. Du far det samme signal ud, som du sender ind, nar
outputtet er aktiveret. Se Kapitel 11-4 for oplysninger om tilslutning.

PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af udstyret. PAF@R IKKE storre spaending end
120 V AC/V DC (1 A) til nogen af outputtene. Hvis du gor det, kan det forarsage skader
pa Neo2.

84

Funktionen Integreret I/0 (output)



Brugervejledning

v 1.3 — August 2014 Systemfunktioner

Tabel11-2  Funktionen Integreret I/0 (output)

Funktionsnavn

Beskrivelse

ALARM RLY

Hvis outputfunktionen Alarm Error (Alarmfejl) for terkontakten er
aktiveret, vil den blive aktiveret, nar der opstar en alarm- eller
afbrydelsestilstand. Denne tilstand opretholdes, indtil alarmtilstanden
SLETTES eller NULSTILLES.

PCM RLY

Hvis outputfunktionen PCM for terkontakten er aktiveret, vil den blive
aktiveret, nar der forekommer en afbrydelsestilstand, og PCM-
indstillingen pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling) indstilles til
System. Denne tilstand opretholdes, indtil alarmtilstanden SLETTES eller
NULSTILLES.

AT TEMP (VED TEMP)

Hvis outputfunktionen AT TEMP (at temperature) (VED TEMP (ved
temperatur)) for tarkontakten er aktiveret, vil den KUN blive aktiveret,
nar alle zoner ligger over alarmgraensen for temperatur for lav. Denne
tilstand opretholdes, indtil en af zonerne falder under alarmgraensen for
temperatur for lav.

11.2.3 Beskrivelse af input- og outputfunktionernes tilslutning

Nedenfor ses tilslutningerne for alle de valgfrie input og output i detaljer. Tilslutningerne
vises, som om du kigger pa kontaktsiden af kablet.

Tabel11-3  Valgfrie input

Funktionsinput (hun) Ben Ledningsfarver
Input for Fjernbetjent 1-2 gren - orange
standby
Input for Fjernbetjent boost 3-4 red - bla
Input for Fjernbetjent stop 5-6 hvid - sort

Tabel11-4  Valgfrie output

Funktionsoutput (han) Ben Ledningsfarver
Output for Alarmfejl 1-2 grgn — orange
Output for Afbrydelsesfejl 3-4 rod - bla
Output for Ved temperatur 5-6 hvid - sort
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11.3 Altanium 1/0-boks

Tilfojelse af input og output, som ikke understgttes af den integrerede I/O-funktion, kraever
en Altanium I/O-boks. Denne boks tilsluttes til Neo2 via et 8-benet kommunikationskabel.
Den kan ogsa monteres i et andet lokale, hvis du gnsker det.

Billede 11-1 Altanium 1/0-boks
1. Set forfra 2. Set fra siden

11.3.1 Tilslutning af Altanium 1/0-boksen til Neo2-displayet

1. Ferdu kan benytte nogen af I/0-funktionerne, skal du tilslutte et 8-benet
kommunikationskabel mellem Altanium 1/0O-boksen og Neo2.

2. Tilslut derelevante ledninger fra input- og outputkablerne til det relevante udstyr (f.eks.
sprgjtestabemaskinen).

3. Tilslut I/0-boksen til I/0-kommunikationsporten pa Neo?2.

11.3.2 1/0-boksfunktioner (input)

Nedenfor vises en liste over samt en beskrivelse af de inputfunktioner, som du kan tilkgbe til
Altanium/Neo2. Alt, hvad der kraeves for at aktivere et input, er, at du lukker for to kontakter
pa inputtilslutningen.

PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af udstyret. PAF@R IKKE spaending pa nogle af
inputtene. Dette kan beskadige 1/0-boksen eller Neo2.
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11.3.3 1/0-boksfunktioner (output)

Tabel11-5  1/0-boksfunktioner (input)

Funktionsnavn

Beskrivelse

R. STANDBY

Hvis den digitale inputfunktion R. STANDBY (Fjernbetjent standby) er
aktiveret, vil funktionen saette alle zoner, som har en indstillingsveerdi for
Fjernbetjent standby, i standby-tilstand, hver gang dette inputsignal
aktiveres.

R.BOOST

Hvis den digitale inputfunktion R. BOOST (Fjernbetjent boost) er
aktiveret, vil funktionen szette alle zoner, som har en indstillingsvaerdi for
Fjernbetjent boost, i boost-tilstand, hver gang dette inputsignal
aktiveres.

R. START

Hvis den digitale inputfunktion R. START (Fjernbetjent start) er aktiveret,
vil funktionen STARTE systemet, hver gang dette signal fjernaktiveres.
Denne tilstand opretholdes, indtil knappen STOP vzelges, eller
Fjernbetjent stop aktiveres.

R.STOP

Hvis den digitale inputfunktion R. STOP (Fjernbetjent stop) er aktiveret,
vil funktionen STOPPE systemet, hver gang dette signal fjernaktiveres.
Denne tilstand opretholdes, indtil knappen START veelges, eller
Fjernbetjent start aktiveres.

BEMARK: Du kan ikke starte systemet, nar dette input er aktivt.

M. BOOST

Hvis den digitale inputfunktion M. BOOST (Fjernbetjent manuelt boost)
er aktiveret, vil funktionen saette alle zoner, som har en indstillingsvaerdi
for Manuelt boost, i boost-tilstand, hver gang dette inputsignal
aktiveres. Dette har samme virkning, som hvis du trykker pa BOOST pa
Neo2.

Nedenfor vises en liste med tilhgrende beskrivelse af de outputfunktioner, som kan tilkgbes.
Nogle af disse funktioner er en del af funktionen Fjernindlasning. Alle output er
torkontakter. Du far det samme signal ud, som du sender ind, nar outputtet er aktiveret.

PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af udstyret. PAF@R IKKE stgrre spaending end
120 V AC/V DC (1 A) til nogen af outputtene. Dette kan beskadige 1/0-boksen eller

Neo2.

I/0-boksfunktioner (output)
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Tabel 11-6 1/0-boksfunktioner (output)

Funktionsnavn Beskrivelse

ALARM RLY Hvis outputfunktionen Alarm Error (Alarmfejl) for terkontakten er
aktiveret, vil den blive aktiveret, nar der opstar en alarm- eller
afbrydelsestilstand. Denne tilstand opretholdes, indtil alarmtilstanden
SLETTES eller NULSTILLES.

PCM RLY Hvis outputfunktionen PCM for terkontakten er aktiveret, vil den blive
aktiveret, nar der forekommer en afbrydelsestilstand, og PCM-
indstillingen pa skeermbilledet Quick Set (Hurtigindstilling) indstilles til
System. Denne tilstand opretholdes, indtil alarmtilstanden SLETTES eller
NULSTILLES.

AT TEMP (VED TEMP) Hvis outputfunktionen AT TEMP (at temperature) (VED TEMP (ved
temperatur)) for tarkontakten er aktiveret, vil den KUN blive aktiveret,
nar alle zoner ligger over alarmgraensen for temperatur for lav. Denne
tilstand opretholdes, indtil en af zonerne falder under alarmgraensen for
temperatur for lav.

R. STANDBY Hvis outputfunktionen R. STANDBY (Fjernbetjent standby) er aktiveret,
vil den blive aktiveret, nar Neo2 har modtaget signalet for Fjernbetjent
standby.

AT BOOST (VED BOOST) | Hvis outputfunktionen AT BOOST (VED BOOST) for tarkontakten er
aktiveret, vil den KUN blive aktiveret, nar alle zoner ligger over
alarmgraensen for temperatur for lav i boost-tilstand. Denne tilstand
opretholdes, indtil en af zonerne falder under alarmgraensen for
temperatur for lav. Hvis en eller flere zoner overstiger alarmgraensen for
temperatur for hgj, opretholdes tilstanden.

RUN LIGHT (DRIFTSLYS) | Hvis outputfunktionen RUN LIGHT (DRIFTSLYS) for terkontakten er
aktiveret, vil den blive aktiveret, nar systemet kerer. Tilstanden
opretholdes, indtil systemet stoppes.

FORMK@LING Formkeglingssignalet aktiveres baseret pa den temperaturgraense, som
er indstillet pa knappen Mold Cooling Enabled (Aktivér formkgling) pa
skeermbilledet Options (Funktioner).

Hvis styreenheden er ved at varme op (der er trykket pa startknappen),
vil outputtet sendre tilstand, nar alle zonetemperaturer er over graensen
for aktivering af formkeling

Hvis styreenheden er ved at kgle af (der er trykket pa stopknappen), vil
outputtet vende tilbage til udgangstilstanden, nar alle
zonetemperaturer er under graensen for aktivering af formkgling

TEMP ERR (TEMP FEJL) Hvis outputfunktionen TEMP ERR (TEMP FEJL) (over
maksimumstemperatur) for tarkontakten er aktiveret, vil den blive
aktiveret, ndr en af zonerne overstiger graensen for over
maksimumstemperatur.
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Tabel 11-6  1/0-boksfunktioner (output) (Fortsat)

Funktionsnavn Beskrivelse

AT STANDBY Dette signal aktiveres kun, hvis alle zoner er over alarmgraensen for

(VED STANDBY) temperatur for lav i STANDBY-tilstand. Denne tilstand bar opretholdes,
indtil en af zonerne falder under alarmgraensen for temperatur for lav.
Hvis en eller flere zoner overstiger alarmgraensen for temperatur for hgj,
opretholdes tilstanden ogsa.

COMM ERR Hvis outputfunktionen COMM ERROR (KOMM FEJL) for terkontakten er

(KOMM FEJL) aktiveret, vil den blive aktiveret, hvis Neo2 stopper kommunikationen
med et af kontrolkortene. Denne tilstand opretholdes, indtil

kommunikationen er genoprettet.

11.3.4 Beskrivelse af input- og outputfunktionernes tilslutning

Nedenfor ses tilslutningerne for alle de valgfrie input og output i detaljer.

Tabel11-7  Valgfrie input
Funktionsinput (hun) Ben Ledningsfarver
Input for Fjernbetjent standby Cc-D red, bld/red
Input for Fjernbetjent boost A-B gren, orange/gren
Input for Fjernbetjent start E-F orange, orange/sort
Input for Fjernbetjent stop G-H sort, bld/sort
Input for Manuelt boost T-U sort/red, red/sort
Tabel 11-8  Valgfrie output
Funktionsoutput (han) Ben Ledningsfarver
Output for Alarmfejl G-H sort, bla/sort
Output for PCM (Priority Control Mode) Cc-D red, bla/red
Output for System ved temperatur A-B grgn, orange/gran
Output for System ved boost-temperatur J-K hvid, bla/hvid
Output for Status for driftslys L-M red/gren, orange/red
Output for CAN-kommunikationsfejl Z-a hvid/red/sort, red/hvid/sort
Output for Fjernbetjent standby E-F orange, orange/sort
Output for Maks. temperaturfejl T-U sort/rad, red/sort
Output for Aktivér formkeling N-P sort/hvid, hvid/sort
Output for Ved standby-temperatur R-S gren/hvid, sort/red/hvid

Beskrivelse af input- og outputfunktionernes tilslutning
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11.4 Konfigurering af Altanium-styreenhedens input og output

Valgfrie input og output er tilgeengelige i falgende konfigurationer:

Integreret (uden I/O-boks): 3 input og 3 output

Pakke med to input og output (med I/O-boks): Brugerkonfigureret til op til to funktioner
i en hvilken som helst kombination af input eller output

Pakke med fire input og output (med I/O-boks): Brugerkonfigureret til op til fire
funktioner i en hvilken som helst kombination af input eller output

Pakke med alle input og output (med 1/0O-boks): Brugerkonfigureret til alle tilgaeengelige
funktioner i en hvilken som helst kombination af input eller output

Neo2 gor det muligt at sld hver digital input- og outputkanal til eller fra samt konfigurere
dem til Normalt lukkede eller Normalt dbne.

Billede 11-2 Skaermbilledet Options (Funktioner)

01-12-09
12:00:00 P

Moid Cooling Digital 'O Comm

212F ON

Standby Cycle Digital I/O Status
OFF OK

Remote Load

SPI

11.4.1 Sadan slas et digitalt input/output til eller fra

Denne knap bruges til at aktivere eller deaktivere kommunikation med en ekstern 1/0-boks
ved at skifte mellem ON (TIL) og OFF (FRA). Knappen viser den aktuelle konfiguration. Den er
kun aktiv, hvis systemet er konfigureret til at kere med den eksterne 1/0-boks.

1.
2.

Pa skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa Options (Funktioner).

Pa skeermbilledet Options (Funktioner) skal du trykke pa DIGITAL I/0 COMM (DIGITAL
I/0 KOMM) for at skifte den digitale I/O-kommunikation fra ON (TIL) eller OFF (FRA) og
omvendt.

90

Konfigurering af Altanium-styreenhedens input og output



Brugervejledning v 1.3 —August 2014 Systemfunktioner

11.4.2 Sadan slas et input/output til eller fra

Neo2 gor det muligt for operatgren at indstille hvert input eller output til On (Til) eller (Off)
Fra. Input/output, som er On (Til), er aktiverede, og input/output, som er Off (Fra), er
deaktiverede.

Sadan slas et input/output til eller fra:

01-12-09
12:00:00P

R.START IN-03
OFF

OFF

Billede 11-3 Skaermbilledet Input

1. Inputnummer 2. Valgtinput 3. Aktuel funktionsveerdi 4. Funktionstype 5. Rulleknapper
til valg af funktion 6. Knappen Vzlg alle 7. Knappen Ryd alle 8. Knappen Blokér

P3 skaermbilledet OPTIONS (FUNKTIONER) skal du trykke pa Inputs eller Outputs.

2. Pa skaermbilledet Input eller Output skal du trykke pd det input eller output, du gnsker
at justere.

3. Rultil den gnskede funktion vha. rulleknapperne.

Tryk pa ON/OFF (TIL/FRA) for at skifte de valgte zoner fra ON (TIL) til OFF (FRA) eller
omvendt.

5. Tryk pa OK.

11.4.3 Konfigurering af input- eller outputkanaler som Normalt abne eller Normalt lukkede

Digitale input aktiveres af releeomskiftere, der befinder sig i et saerskilt udstyr, som er
forbundet med I/0-boksen. Skaermbilledet Inputs eller Outputs ger det muligt at konfigurere
alle digitale input- eller outputkanaler som Normalt abne eller Normalt lukkede.
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Sadan konfigureres input- eller outputkanaler som Normalt dbne eller Normalt lukkede:

12:00:00P

R.START IN-03
OFF

OFF

Billede11-4  Skarmbilledet Inputs

1. Inputnummer 2. Valgtinput 3. Aktuel relaestatusveerdi 4. Relaestatusfunktion
5. Rulleknapper til valg af funktion 6. Knappen Vzlg alle 7. Knappen Ryd alle 8. Knappen
Blokér

1. Pa skaermbilledet OPTIONS (FUNKTIONER) skal du trykke pa Inputs eller Outputs.

2. Paskaermbilledet Input eller Output skal du trykke pa det input eller output, du gnsker
at justere.

3. Rultil den gnskede funktion vha. rulleknapperne.

Tryk pd OPEN/CLOSE (ABN/LUK) for at skifte de valgte zoner fra OPEN (ABEN) til CLOSE
(LUKKET) eller omvendt.

5. Tryk pa OK.
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11.5 Aktivering af temperaturgraensen for formkeling

Signalet for formkgling aktiveret aktiveres baseret pa den temperaturgraense, som er
indstillet pa knappen Mold Cooling (Formkgling) pa skeermbilledet Options (Funktioner).
Hvis styreenheden er ved at varme op, vil outputtet andre tilstand, nar alle
zonetemperaturer er over graensen for aktivering af formkgling. Hvis styreenheden er ved at
kole af, vil outputtet vende tilbage til udgangstilstanden, nar alle zonetemperaturer er under
graensen for aktivering af formkgling.

1. Pa skaermbilledet Home (Start) skal du trykke pa OPTIONS (FUNKTIONER).

2. Tryk pad Mold Cooling (Formkgling), hvorefter der dbnes et vindue med et numerisk
tastatur

3. Indtast temperaturvaerdien, og tryk derefter pd Enter.

11.6 SPl-kommunikationsprotokol

SPI-funktionen ger det muligt for Neo2 at kommunikere med alle centrale netveerk og
stobemaskiner, som understgtter standardprotokollen SPI (Society of Plastics Industry).

Tryk pd OPTIONS (FUNKTIONER) og derefter pa SPI for at dbne skaermbilledet SPI
Communication (SPI-kommunikation).

01-12-09
12:00:00 P

SPIOFF
26 YES

SPI ADDRESS SPI SAVE

032 YES

SPi BAUD
9600

SPl Enabled
NO

SPI MONITOR

Billede 11-5 Skarmbilledet SP1 Communication (SPI-kommunikation)
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Tabel 11-9  Beskrivelse af punkterne pa skaermbilledet SPI Communication (SPI-kommunikation)

Punkt

Beskrivelse

SPI'ID (SPI-ID)

SPI-enhedens ID. Standardindstillingen er 26h og kan ikke
andres.

SPI Address (SPl-adresse)

SPl-adressen. Tilgeengelige indstillinger er 32 til 254.
Standardindstillingen er 32.

SPI Baud (SPI-baud)

SPI-enhedens baud-hastighed. De tilgaengelige indstillinger er:
1200, 2400, 4800, 9600 og 19,2k. Standardindstillingen er 9600.

SPI Enabled (SPI aktiveret)

Indstilling, der aktiverer/deaktiverer SPI. De tilgeengelige
indstillinger er YES (JA) eller NO (NEJ). Standardindstillingen er NO
(NEJ).

SPI Off (SPI fra)

Indstilling, der tillader eller blokerer opsatningsparametre for
sprojtestsbemaskinen. De tilgeengelige indstillinger er YES (JA)
eller NO (NEJ). Standardindstillingen er YES (JA).

SPI Save (SPI gem)

Indstilling, der tillader eller blokerer permanente andringer. De
tilgeengelige indstillinger er YES (JA) (tillader @endringer) og NO
(NEJ) (blokerer eendringer). Standardindstillingen er YES (JA).

SPI Monitor (SPl-overvdgning)

Adgang til skeermbilledet SPI Communications Monitor
(SPI-kommunikationsovervagning).

11.6.1 Visning af SPl Communications Monitor (SPI-kommunikationsovervagning)

Dette skeermbillede kan bruges til at overvage kommunikationstrafik. Skaermbilledet viser
information om overfgrsel, modtagelse, fejl og status med henblik pa diagnosticering.

Sadan vises SPI Communications Monitor (SPI-kommunikationsovervagning):

1. Tryk pa OPTIONS (FUNKTIONER) og derefter pa SPI for at dbne skaermbilledet SPI
Communication (SPI-kommunikation).

2. Tryk pa SPI MONITOR (SPI-OVERVAGNING) for at &bne skaermbilledet SPI
Communications Monitor (SPI-kommunikationsovervagning).
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n-12-08
12:00: EH:!F'

10 3

: 04 20 FO 20 20 20 05 10 01 20 FO 20 20 20 20 10
: 0201 020304050607 08090A0B0CODOIE

: 04 26 20 20 20 20 05

21031

Billede 11-6  Skaermbilledet SPI Communications Monitor (SPI-kommunikationsovervagning)

Skaermbilledet er farvekodet for at angive typen af data.

e Gul - SPI-protokolstatus
«  BI3 - Datafejl

«  Hvid - Overferte data

e Sort - Modtagne data

Tabel 11-10  SPI-kommunikationsovervagning

Knap Beskrivelse
RESET (NULSTIL) Tryk pa for at nulstille SPI-kanalen.
OK Tryk pa OK for at forlade skeermbilledet.
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Kapitel 12  Brugerservice

Dette kapitel indeholder instruktioner til servicering af Altanium/Neo2-systemet, inklusive
folgende:

. Udskiftning af et ICC2-kort (Intelligent Control Card) Se afsnit 12.2.2.
. Udskiftning af en sprunget sikring pa et ICC-kort (Intelligent Control Card) Se afsnit 12.2.3.
. Udskiftning af en sprunget sikring pa displayet og den interne kgleventilator  Se afsnit 12.2.4.
. Udskiftning af et Neo2-display Se afsnit 12.3.

»  Rengering af systemet Se afsnit 12.5.

12.1 Altanium/Neo2-display

Altanium/Neo2-systemet er baseret pa et modulaert koncept. De to hovedkomponenter er
Neo2-operatgrinterfacet og kortholderen, der indeholder ICC?-kortene (Intelligent Control
Card).

Billede 12-1 Fjernbetjent Neo2-display
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PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af enheden. Den fjernmonterede Neo2-
operatgrinterfaceenhed er meget ustabil, nar displayet roteres i fremadgaende
position. Fastger interfacet direkte (vha. skruer eller andre fastgarelsesdele) til en
solid overflade for at forhindre det i at veelte og blive beskadiget, nar det bruges i
denne konfiguration.

Neo2-displayet bruges til indtastning og visning af formstgbningsparametre. Neo2-displayet
indeholder ingen dele, der kan vedligeholdes af brugeren.

12.2 Servicering af Altanium-systemet

A

Altanium-kortholderen indeholder alt, hvad der kreeves for at kare 1 til 12 varmere i formen.
Den bestar af et grant passivt bagplan og 1 til 6 grenne ICC?-kort (Intelligent Control Card),
som er indsat i det passive bagplan. Antallet af ICC%-kort, som systemet indeholder,
afhaenger af det antal zoner, der er bestilt med systemet. Alle ICC2-kort er ens og kan
udskiftes med andre ICC?-kort. De passive bagplan indeholder CAN-
kommunikationsadressekontakter og kan udskiftes med andre passive bagplan, hvis
kontakterne er indstillet korrekt.

FARE!

Elektrisk fare - risiko for alvorlige kvaestelser eller dgdsfald. Arbejd ikke pa formen
eller pa Altanium uden at slukke og frakoble hovedafbryderen til Altanium. | modsat
fald kan det resultere i alvorlige kvaestelser eller dgdsfald.

12.2.1 Altanium-kortholder

Billede 12-2 Kortholder til 12 zoner
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For at fa adgang til alle brugervedligeholdte dele, herunder sikringer og printplader, skal du
lasne den gverste og nederste kaervskrue pa hver varmeisolering og derefter lade
skruetraekkeren glide mellem den vandrette sglvfarvede stang og kanten pa kabinettet og
lirke pladen ud.

Der er placeret 1 til 6 2-zoners ICC%-kort (Intelligent Control Card) i hver kortholder og et
enkelt passivt bagplan.

VIGTIG!

For at systemet fungerer korrekt, skal der vaere anbragt et ICC2-kort (Intelligent Control Card)
pa position 1 i alle kortholdere.

12.2.2 Udskiftning af et ICC2-kort (Intelligent Control Card)

A

FARE!

Farlig spaending - risiko for elektrisk stad eller forbraendinger. Styreenheden skal
afbrydes fra stromkilden, for der udfores vedligeholdelse. Kontrollér, at styreenheden
er slukket og stikket taget ud. Frakobl og maerk styreenheden i overensstemmelse
med de lokale krav. Sgrg for, at arbejdsomradet er afspzerret, og at der er opsat et
fareskilt ved alle adgangssteder. Bevar altid kontrollen over arbejdsomradet og
stikkontakten.

Sadan udskiftes et ICC?-kort:
1. Seet stremafbryderen til lysnettet i positionen OFF.
2. Afbryd styreenheden fra stromkilden.

3. Fastger en lasemekanisme til stremafbryderen til lysnettet, og maerk den.

PAS PA!

Fare for statisk elektricitet - risiko for beskadigelse af udstyr. Elektroniske enheder
kan blive alvorligt beskadiget af statisk elektricitet. Fer du rgrer ved eller handterer
elektroniske enheder, skal du sikre dig, at du er korrekt jordet, og at al statisk
elektricitet er blevet afladet ved enten at beere en antistatisk rem eller rgre ved en stor
jordet metaloverflade i flere sekunder.

4. Sorgforatvaere korrekt jordet ved enten at baere en antistatisk rem eller rgre ved en stor
jordet metaloverflade i flere sekunder.

Lokalisér den kortholder, der indeholder det defekte ICC2-kort (Intelligent Control Card).

Lasn den gverste og den nederste kaervskrue pa varmeisoleringen. Disse to skruer er
magnetiske, sa de ikke falder ind i systemet eller bliver vaek pa gulvet.

7. Skub skruetraekkeren ind mellem den sglvfarvede stang og kanten pa kabinettet, og lirk
forsigtigt pladen ud. (Billede 12-3).
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AN

Billede 12-3 Afmontering af pladen

PAS PA!

Fare for statisk elektricitet - risiko for beskadigelse af udstyr. Anbring aldrig et
printkort pa gulvtepper, teepper eller andre materialer, der danner statisk elektricitet.

8. Anbring forsigtigt printkortet pa en jordet overflade.

9. Fordetnye kortindi kortleeseren, og skub det langsomt og sikkert pa plads. Hvis kortet
vender forkert, vil det ikke sidde korrekt.

ADVARSEL!

Farlig speending - risiko for elektrisk stad eller forbraendinger. Keervskruerne foroven
og forneden, som holder varmeisoleringen pa plads, skal skrues stramt til, for
styreenheden tilfgres strom

10. Stram den gverste og den nederste keervskrue pa varmeisoleringen.
11. Tilslut styreenheden til stikkontakten.
12. Szt stremafbryderen til lysnettet i positionen ON.

12.2.3 Udskiftning af en sprunget sikring pa et 1CC? kort (Intelligent Control Card)

A

Hvis Neo2 oplyser dig om, at der er sprunget en sikring i systemet, skal du notere fejlen
(hvilken sikring der er sprunget), inden du fortsaetter.

Sadan udskiftes en sikring:

FARE!

Farlig speending - risiko for elektrisk stad eller forbraendinger. Styreenheden skal
afbrydes fra stromkilden, for der udfores vedligeholdelse. Kontrollér, at styreenheden
er slukket og stikket taget ud. Frakobl og maerk styreenheden i overensstemmelse
med de lokale krav. Sgrg for, at arbejdsomradet er afspzerret, og at der er opsat et
fareskilt ved alle adgangssteder. Bevar altid kontrollen over arbejdsomradet og
stikkontakten.
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1. Seet stremafbryderen til lysnettet i positionen OFF.
2. Afbryd styreenheden fra stromkilden.

3. Fastger en lasemekanisme til stremafbryderen til lysnettet, og maerk den.

PAS PA!

Fare for statisk elektricitet - risiko for beskadigelse af udstyr. Elektroniske enheder
kan blive alvorligt beskadiget af statisk elektricitet. Far du rarer ved eller handterer
elektroniske enheder, skal du sikre dig, at du er korrekt jordet, og at al statisk
elektricitet er blevet afladet ved enten at beere en antistatisk rem eller rgre ved en stor
jordet metaloverflade i flere sekunder.

4. Sorgforatvaere korrekt jordet ved enten at baere en antistatisk rem eller rgre ved en stor
jordet metaloverflade i flere sekunder.

5. Find den kortholder, der indeholder det defekte ICC? kort (Intelligent Control Card).

Lasn den gverste og den nederste kaervskrue pa varmeisoleringen. Disse to skruer er
magnetiske, sa de ikke falder ind i systemet eller bliver vaek pa gulvet.

7. Skub skruetraekkeren ind mellem den sglvfarvede stang og kanten pa kabinettet, og lirk
forsigtigt pladen ud. (se Billede 12-3)

PAS PA!

Fare for statisk elektricitet - risiko for beskadigelse af udstyr. Anbring aldrig et
printkort pa gulvtepper, teepper eller andre materialer, der danner statisk elektricitet.

Anbring forsigtigt printkortet pa en jordet overflade.

9. Fjern og udskift den defekte sikring med en af samme type og starrelse. Husky anbefaler
Bussmann ABCeller tilsvarende sikringer. Sgrg for at sette sikringen helti. Ufuldsteendig
isettelse vil forarsage et hot spot, som kan skabe problemer for systemet.

BEMARK: Et 30 A kort har kun to sikringer.

10. Fordet nye kort ind i kortlaeseren, og skub det langsomt og sikkert pa plads. Hvis kortet
vender forkert, vil det ikke sidde korrekt.

ADVARSEL!

Farlig speending - risiko for elektrisk stad eller forbraendinger. Keervskruerne foroven
og forneden, som holder varmeisoleringen pa plads, skal skrues stramt til, for
styreenheden tilfgres strom

11. Stram den gverste og den nederste kaervskrue pa varmeisoleringen.
12. Tilslut styreenheden til stikkontakten.
13. Seet stremafbryderen til lysnettet i positionen ON.
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12.2.4 Udskiftning af en sprunget sikring pa displayet og den interne keleventilator

Hvis keleventilatoren, som sidder bag pa mainframen, holder op med at kare, og
operatgrinterfacet gar i sort, er det muligt, at de interne sikringer for disse enheder er
sprunget.

Sadan udskiftes en sprunget sikring pa displayet og den interne kgleventilator:

1. Fjernskruerne, som holder det gverste adgangspanel bag pa styreenhedens mainframe
pa plads.

2. Lokalisér sikringspladen pa indersiden af panelet mellem ventilatoren og
streamafbryderen.

PAS PA!

Mekanisk fare - risiko for beskadigelse af enheden. Nar du udskifter sikringerne,
skal du passe pa ikke at belaste ledningsnettene, som lgber mellem mainframen og
adgangspanelet.

3. Udskift kun sikringerne med 6,3 A sikringer (SIBA reservedelsnummer 189020) eller
tilsvarende.

4, Szt bagpanelet pa plads igen, og spaeend monteringsskruerne. Kontrollér, at
ledningerne ikke er i klemme mellem panelet og mainframen.

12.3 Udskiftning af et Neo2-display

V]

A

| visse tilfaelde teendes Neo2 ikke, hvis displaymodulet er defekt.

VIGTIG!

Displaymodulet indeholder ingen dele, der kan vedligeholdes af brugeren, og alle garantier
bortfalder, hvis det abnes af andre personer end fabrikkens personale.

Sadan afmonteres displaymodulet:

FARE!

Farlig spaending - risiko for elektrisk stad eller forbraendinger. Styreenheden skal
afbrydes fra stremkilden, for der udfgres vedligeholdelse. Kontrollér, at styreenheden
er slukket og stikket taget ud. Frakobl og maerk styreenheden i overensstemmelse
med de lokale krav. Sgrg for, at arbejdsomradet er afspzerret, og at der er opsat et
fareskilt ved alle adgangssteder. Bevar altid kontrollen over arbejdsomradet og
stikkontakten.

1. Seet stremafbryderen til lysnettet i positionen OFF.
2. Afbryd styreenheden fra stromkilden.

3. Fastger en ldasemekanisme til stremafbryderen til lysnettet, og maerk den.
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4.

Sta med front mod systemet, og rotér displayet til helt fremadrettet position.

VIGTIG!

Det anbefales at fa hjaelp af en anden person.

7.
8.
9.

Brug en 4 mm sekskantnggle, og fjern de to M5-skruer, som holder Neo2-displayet til
mainframen.

Traek forsigtigt displayet vaek fra mainframen. Derved blotlaegges kabelstikkene mellem
mainframen og displayet.

Afbryd alle de kabler, som forbinder displayet med mainframen.
Montér det nye displaymodul ved at falge ovennavnte trin i omvendt reekkefalge.

Tilslut styreenheden til stikkontakten.

10. Szt stremafbryderen til lysnettet i positionen ON.

12.4 Kalibrering af input fra termoelementet

Systemet er kalibreret pa fabrikken, og i de fleste tilfeelde er det ikke ngdvendigt at udfere en
genkalibrering, far Neo2 har kert i et ar. Kontakt det naermeste regionale Husky salgs- og
servicekontor, hvis der er behov for kalibrering.

12.5 Renggring af systemet

Brug en fugtig svamp eller klud. Brug aldrig slibende renggringsmidler pa overfladen.
After ogsa maerkaterne uden brug af rengerings- eller oplasningsmidler.

Hvis det er ngdvendigt at anvende et renggringsmiddel, anbefales det at sprgjte
vinduesrens pa en klud. Sprgjt aldrig vinduesrens direkte pa kabinettet.
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Kapitel 13  Funktionen SPI-protokol

Systemet kan kommunikere med alle centrale netvaerk og spragjtestobemaskiner, der
understotter standardprotokollen SPI (Society of Plastics Industry).

Systemet bruger enheds-ID 26h pa SPI-kommunikationskanalen. ID'et er tildelt til generelt
anvendelige temperaturstyreenheder med flere zoner. Systemet understgtter et delsaet af de
kommandoer, der er defineret til dette ID. Der findes ingen tilsvarende funktioner i systemet
for de kommandoer til ID'et, som ikke understattes af systemet.

13.1 Oversigt over SPI-kommandoer

Nedenfor er oplistet de SPI-kommandoer, som systemet understatter. Systemet understotter
de afsegnings- og udvaelgelsesfunktioner, der er defineret for hver kommando. Hvis en valgt
kommando sendes til samtlige zoner i systemet, skal fejlkravet opfyldes for hver zone, for der
genereres en kvittering (ACK).

«  Echo (Ekko)

« Version

»  Process Setpoint 1 (Procesindstillingsveerdi 1)

«  Process Value (Procesvaerdi)

«  Alarm Active Status (Status for aktiv alarm)

. Alarm 1 Setpoint (Indstillingsveerdi for alarm 1)

« Alarm 2 Setpoint (Indstillingsvaerdi for alarm 2)

. Alarm 1 Reset (Nulstilling af alarm 1)

«  Controller Status (Status for styreenhed)

«  Manual Percentage Output (Manuelt procentvis output)

«  Open/Close Loop Control (Abent/lukket kredslgb)

13.1.1 Echo (Ekko)

Oversigt Integritetskommando for SPI-styreenhed.

Fejl Hvis dataleengden for den valgte funktion er forkert, genererer systemet
en negativ kvittering (NAK).

Versionsoversigt Systemet sender enheds-ID (26h) og versionsnummer for SPI-software.

Fejl Ingen.
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13.1.2 Process Setpoint (Procesindstillingsvaerdi)

Oversigt Denne kommando anvendes til at indstille og aflaese
temperaturindstillingsveerdien i zoner, der er automatisk styret. Den kan
anvendes, selv om den valgte zone er indstillet til at kere i
reguleringstilstandene MANUEL og VIS.

Fejl Falgende tilstande genererer en NAK-respons, nar der indtastes
ugyldige data for udvaelgelsesfunktionen:

. Forkert dataleengde.

. Ugyldigt zonenummer.

. En vaerdi, som er mindre end den tilladte min. indstillingsveerdi.
. En veerdi, som er stgrre end den tilladte maks. indstillingsvaerdi.

Falgende tilstande resulterer i fejlen "ugyldigt datainput” som svar pa en
afsggningsfunktion:

. Ugyldigt zonenummer.

13.1.3 Process Value (Procesvaerdi)

Oversigt Denne kommando bruges til at aflaese den aktuelle temperatur i en
specificeret zone. Den kan anvendes i alle reguleringstilstande. Hvis der
ikke er input for termoelementet i zonen, hvis der ikke er tildelt et
termoelement til zonen, eller hvis termoelementet ikke er tilsluttet, vil
temperaturen vise 0,0. Derudover vil der vises en vaerdi mellem 0 °C og
500 °C (32 °F 0og 932 °F).

Fejl Folgende tilstande resulterer i fejlen "ugyldigt datainput” som svar pa en
afsagningsfunktion:

. Ugyldigt zonenummer.

13.1.4 Alarm Active Status (Status for aktiv alarm)

Oversigt Denne kommando bruges til at aflaese fejlstatus for en enkelt zone. Hvis
deringen fejl er, vil veerdien 0 vises. Den kan anvendes for alle zoner i alle
reguleringstilstande.

Fejl Falgende tilstande resulterer i fejlen "ugyldigt datainput” som svar pa en
afsagningsfunktion:

. Ugyldigt zonenummer.
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13.1.5 Alarm 1 Setpoint (Indstillingsvaerdi for alarm 1)

Oversigt Denne kommando bruges til at indstille og afleese veerdien i
alarmvinduet for en enkelt zone. Alarmvinduet bruges kun til zoner, der
er i reguleringstilstandene Automatic (Automatisk) eller View (Vis).

Fejl Falgende tilstande genererer en NAK-respons, nar der indtastes

ugyldige data for udvaelgelsesfunktionen:

. Forkert dataleengde.

. Ugyldigt zonenummer.

. En vaerdi, der er mindre end 0 °F eller hgjere end 900 °F.

. En veerdi, der er starre end den vaerdi, der er fastsat i
afbrydelsesvinduet.

Falgende tilstande resulterer i fejlen "ugyldigt datainput” som svar pa en
afsggningsfunktion:

. Ugyldigt zonenummer.

13.1.6 Alarm 2 Setpoint (Indstillingsvaerdi for alarm 2)

Oversigt Denne kommando bruges til at indstille og afleese veerdien i
afbrydelsesvinduet for en enkelt zone. Afbrydelsesvinduet bruges kun
for zoner, der er i reguleringstilstandene Automatic (Automatisk) eller
View (Vis).

Fejl Falgende tilstande genererer en NAK-respons, nar der indtastes

ugyldige data for udvaelgelsesfunktionen:

. Forkert dataleengde.

. Ugyldigt zonenummer.

. En vaerdi, der er mindre end 0 °F eller hgjere end 900 °F.

. En vaerdi, der er storre end den vzerdi, der er fastsat i
afbrydelsesvinduet.

Folgende tilstande resulterer i fejlen "ugyldigt datainput” som svar pa en
afsggningsfunktion:

. Ugyldigt zonenummer.
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13.1.7 Alarm 1 Reset (Nulstilling af alarm 1)

Oversigt

Denne kommando bruges til at rydde fejl for alle zoner i systemet.
Systemet kan ikke rydde fejl i individuelle zoner.

Fejl

Folgende tilstande genererer en NAK-respons, nar der indtastes
ugyldige data for udvaelgelsesfunktionen:

. Forkert dataleengde.
. Ugyldigt zonenummer.

13.1.8 Controller Status (Status for styreenhed)

Oversigt

Denne kommando bruges til at afleese tilstanden i en enkelt zone.
Nedenfor falger en definition af statusbits:

BIT SPI DEFINITION SYSTEMDEFINITION

0 Varmereffekt Effekt til varmer er ikke nul

1 Soft start Soft start er aktiv

2 Manuel kontrol Manuel regulering (ikke Automatic
(Automatisk) eller View (Vis))

3 Lavalarm 1 Alarm for temperatur for lav

4 Hgj alarm 1 Alarm for temperatur for hgj

5 Lav alarm 2 Afbrydelse ved temperatur for lav

6 Hgj alarm 2 Afbrydelse ved temperatur for hgj

7 Aben T/C-alarm Termoelement tabt

8 Omvendt T/C-alarm Omvendt termoelement

9 Kortsluttet T/C-alarm | Understattes ikke

10 Aben outputenhed Sprunget sikring

11 Kortsluttet output Understattes ikke

12 Jordfejl Understattes ikke

13 Alarm for lav strom Understattes ikke

14 Hgj stram Understattes ikke

15 Ude af kontrol Understattes ikke

Fejl

Falgende tilstande resultererifejlen "ugyldigt datainput” som svar pa en

afsggningsfunktion:

. Ugyldigt zonenummer.
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13.1.9 Manual Percent Output (Manuelt procentvist output)

Oversigt Denne kommando bruges til at indstille og afleese det manuelle
procentvise output i en zone, der reguleres manuelt. Den kan anvendes,
selv om den valgte zone kgrer i reguleringstilstandene Automatic
(Automatisk) eller View (Vis).

Fejl Falgende tilstande genererer en NAK-respons, nar der indtastes
ugyldige data for den valgte funktion:

. Forkert dataleengde.

. Ugyldigt zonenummer.

. En vaerdi, som er mindre end den min. tilladte procentdel.
. En veerdi, som er stgrre end den maks. tilladte procentdel.

Falgende tilstande resulterer i fejlen "ugyldigt datainput” som svar pa en
afsggningsfunktion:

. Ugyldigt zonenummer.

13.1.10 Open/Closed Loop (Abent/lukket kredslgh)

Oversigt Denne kommando bruges kun til at indstille reguleringstilstanden i en
zone til enten Manual (Manuel) eller Automatic (Automatisk). Der er intet
gjort for at indstille reguleringen til View (Vis).

Fejl Falgende tilstande genererer en NAK-respons, nar der indtastes
ugyldige data for den valgte funktion:

. Forkert dataleengde.
. Ugyldigt zonenummer.

Falgende tilstande resulterer i fejlen "ugyldigt datainput” som svar pa en
afsegningsfunktion:

. Ugyldigt zonenummer.
. Zoneregulering er sat til View (Vis).
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